VENTILATORE ELETTRONICO
ELECTRONIC FAN

VENTILATEUR ELECTRONIQUE
ELEKTRONISCHER VENTILATOR
VENTILADORES ELECTRONICOS
SJIEKTPOHHBIE BEHTUJIATOPBI

ESB - ESBP - ESBT - ESJ

QUADRO ELETTRICO PER VENTILATORE ELETTRONICO
SWITCHBOARD FOR ELECTRONIC FAN

ARMOIRE ELECTRIQUE POUR VENTILATEUR ELECTRONIQUE
SCHALTSCHRANK FUR ELEKTRONISCHEN VENTILATOR
CUADRO ELECTRICO PARA VENTILADOR ELECTRONICO
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Strumento elettronico di controllo per quadri ESBP-ESBT

Electronic control device for ESBP-ESBT switchboards.

Instrument électronique de contrdle pour armoires ESBP-ESBT
Gebrauchsanleitungen der elektronischen Kontrolleinheit fiir Schalttafeln ESBP-ESBT

Instrucciones de uso del instrumento electrénico de control para cuadros ESBP-ESBT .
YerpoficTBo st aneKTpoHHoro ynpasennus anekrpouyros: ESBP-ESBT iceccommmec oy

O e




ITALIANO

NORME - Gli apparecchi sono stati progettati e costruiti per poter essere incorporati in mac-
chine come definito dalla Direttiva Macchine 2006/42/CE e successivi emendamenti.

* PED 97/23/CE

¢ Direttiva 2004/108/CE e successivi emendamenti. Compatibilita elettromagnetica.

* Bassa tensione - Riferimento Direttiva 2006/95/CE

Tuttavia non € ammesso mettere i nostri prodotti in funzione prima che la macchina nella qua-
le essi sono incorporati o della quale essi sono una parte sia stata dichiarata conforme alla le-
gislazione in vigore.

PRECAUZIONI: Messa in guardia contro eventuali rischi d’infortunio o di danneggia-
mento dei materiali in caso d’inosservanza delle istruzioni.
A) Per le operazioni di movimentazione, installazione e manutenzione, € obbligatorio:
1 - Personale abilitato all’'uso dei mezzi di movimentazione (gru, carrello elevatore, etc.).
2 - Uso dei guanti di protezione.
3 - Non sostare sotto il carico sospeso.
B) Prima di procedere ai collegamenti elettrici, & obbligatorio:
1 - Personale abilitato.
2 - Assicurarsi che il circuito elettrico d’alimentazione sia aperto.
3 - Linterruttore del quadro generale d’alimentazione sia lucchettato in posizione di
aperto.
C) Prima di procedere ai collegamenti dei collettori/distributori, & obbligatorio:
1 - Personale abilitato.
2 - Assicurarsi che il circuito d’alimentazione sia chiuso (assenza di pressione).
3 - Durante I'operazione di saldatura, assicurarsi di indirizzare la fiamma in modo da
non investire la macchina (eventualmente interporre una protezione).
D) SMALTIMENTO: | prodotti LU-VE sono composti da:
Materiali plastici: polistirolo, ABS, gomma.
Materiali metallici: ferro, acciaio inox, rame, alluminio (eventualmente trattati).
Per i liquidi refrigeranti seguire le istruzioni dell'installatore dell'impianto.
E) Togliere la pellicola trasparente di protezione dalle parti metalliche verniciate.

Normes: les appareils ont été congus et fabriqués pour étre incorporés dans des appareils
selon la Directive Machines 2006/42/CE et les amendements successifs.
¢ PED 97/23/CE
¢ Directive 2004/108/CE et amendements successifs. Compatibilité électromagnétique.
 Basse tension. Référence directive 2006/95/CE.
Toutefois, il est interdit de mettre les appareils en fonctionnement avant que la machine dans
laquelle ils sont incorporés ou dont ils font partie ne soit déclarée conforme a la législation en
vigueur.
PRECAUTIONS : mise en garde contre les éventuels risques de blessures ou de
dommages des matériels en cas de non-observation des instructions.
A) Pour les opérations de manutention, installation et maintenance, il faut obligatoi-
rement :

1 - L'intervention de personnels habilités a utiliser les moyens de manutention (grue, cha

riot élévateur, etc...),

2 - Utiliser des gants de protection,

3 - Ne pas rester sous la charge suspendue.
B) Avant de procéder aux raccordements électriques, il faut obligatoirement :

1 - L'intervention de personnels habilités,

2 - S'assurer que le circuit électrique d'alimentation soit ouvert,

3 - Que l'interrupteur du coffret général d'alimentation soit bloqué en position ouverte.
C) Avant de procéder aux raccordements des collecteurs/distributeurs, il faut
obligatoirement :

1 - L'intervention de personnels habilités,

2 - S'assurer que le circuit d'alimentation soit fermé (absence de pression),

3 - Lors de la soudure, s'assurer que la flamme soit dirigée de fagon a ne pas toucher I'ap-
pareil (si besoin, placer une protection devant la machine).
D) Elimination/recyclage : Les produits LU-VE se composent de :

Matériaux plastiques: polystyréne, ABS, caoutchouc,

Métaux: fer, acier, inox, cuivre, aluminium (éventuellement traités).

Pour les fluides réfrigérants, suivre les instructions données par le fabricant de fluide.
E) Enlever le film plastique transparent de protection des parties métalliques
peintes.

NORMAS - Los productos han sido proyectados y construidos para poder incorporar-
se en maquinas como indicado en la Directiva de Maquinas 2006/42/CE y sus enmien-
das posteriores.

¢ PED 97/23/CE

¢ Directiva 2004/108/CE y enmiendas posteriores Compatibilidad electromagnética.

¢ Baja tension - Riferencia Directiva 2006/95/CE.

Aln no se permite poner en marcha nuetros productos antes que el equipo en el que se incor-

poran 6 del que forman parte haya sido declarad conforme a la legislacion en vigor.

PRECAUCIONES: Advertencia contra eventuales riesgos de dafios a personas 6 de

los materiales, en caso de que no se observent las instrucciones.

A) Para las operaciones de manipulacién instalacion y mantenimiento es obligatorio:
1 - Personal capacitado para la utilizacion de maquinas para manipulacién de mercancias
(gruas, elevadores, etc.).

2 - Utilizacion de guantes protectores.
3 - No pararse bajo carga suspendida.
B) Antes que se proceda a el conexionado eléctrico, es necesario:
1 - Personal capacitado.
2 - Asegurarse de que el circuito de alimentacion eléctrica esté abierto.
3 - Elinterruptor de cuadro general esté bloqueado por un candado en posicion de abierto.

C) Antes de que se proceda a el conexionado de los colectores/distribuidores, es obli-

gatorio:

1 - Personal capacitado.

2 - Asegurarse que el circuito de alimentacion esté cerrado (falta de presion).

3 - Durante la operacién de soldadura, asegurarse de que la llama se coloque fuera de la
direccion de la maquina (opcionalmente colocar una proteccion).

D) EVACUACION: Los productos LU-VE se componen de:

Materiales plasticos: piliesteres, ABS, goma.

Materiales metalicos: hierro, acero inox, cobre, aluminio (a veces tratados).

Paralos liquidos refrigerantes seguir las instrucciones del instalador del proyecto.
E) Eliminar la proteccion pléstica transparente de las partes metalicas pintadas.

ENGLISH

STANDARDS - The products are provided for incorporation in machines as defined in the EC
Machine Directive 2006/42/CE and subsequent modifications.
* PED 97/23/CE
* Directive 2004/108/CE and subsequent modifications. Electromagnetic compatibility.
* Low tension - Reference Directive 2006/95/CE
However it is forbidden to operate our equipment in advance before the machine incorporating
the products or making part thereof has been declared conforming to the EC Machine Directive.
PRECAUTIONS: Accident warning concerning possible personal injury or equipment
damage due to inattention to the instructions.
A) For moving, installing and maintenance operations it is obligatory to:
1 - Employ authorized personnel only for using moving equipment (cranes, forklift ele-
vators, etc.).
2 - Wear work gloves.
3 - Never stop below a suspended load.
B) Before proceeding with the electrical wiring it is obligatory to:
1 - Employ only authorized personnel
2 - Make sure the power line circuit is open
3 - Make sure the main switch on the general power panel is open and padiocked in this
position.
C) Before proceeding with the collector/distributor connections it is obligatory to:
1 - Employ only authorized personnel
2 - Make sure the supply circuit is closed (no pressure).
3 - When performing welding operations, make sure the flame is not aimed toward the
equipment (insert a shield if required).
D) DISPOSAL: LU-VE products are made of:
Plastic materials: polyethylene, ABS, rubber.
Ferrous materials: iron, stainless steel, copper, aluminium (possibly treated).
Refrigerant liquids: follow the instructions relevant to the equipment installation.
E) Remove the transparent protection film from painted metal parts.

DEUTSCH

NORMEN - Die Produkte sind in Ubereinstimmung mit der EG Richtlinie 2006/42/CE und nacht-
folgenden Erganzungen entwickelt, konstruiert und gefertigt.

 PED 97/23/CE

¢ Richtlinie 2004/108/CE und nachfolgende Erganzungen. Elektromagnetische Kompatibilitét.

¢ Niederspannung - Richtlinie 2006/95/CE.

Die Inbetriebnahme dieser Maschine ist so lange untersagt, bis sichergestellt ist, dass die Anlage,
in die sie eingebaut wurde oder von welcher sie ein Teil ist, den Bestimmungen der EG Richtlinie
Maschinen entspricht.

VORSICHTSMASSNAHMEN: Warnung vor Unfall- oder Materialschadensgefahren
bei Vorletzung der Vorschriften.
A) Fiir den Innerbetrieblichen Transport, die Installation und die Wartung miissen
folgende Vorschriften eingehalten werden:
1 - Das Personal muB fir die Bedienung von innerbetrieblichen Transporteinrichtungen
(Krane, Hubkarren usw.) befahigt sein.
2 - Gebrauch von Schutzhandschuhen.
3 - Kein Aufenthalt von Personen unter hdngenden Lasten.
B) Vor Ausfiihrung der Elektroanschliisse miissen folgende Vorschriften eingehalten werden:
1 - Fachkundiges Personal.
2 - Sicherstellen, daB3 der Stromversorgungskreis offen ist.
3 - Der Schalter am Hauptstromversorgungs-Schaltschrank muf mit einem Schloss
versehen und gedffnet sein.
C) Vor Anschluss der Sammelrohre/Verteilerrohre miissen folgende Vorschriften
eingehalten werden:
1 - Fachkundiges Personal.
2 - Sicherstellen, daB der Speisungskreis geschlossen ist (kein Druck).
3 - Beim SchweiBen die Flamme so ausrichten, daB3 die Maschine nicht getroffen wird
(eventuell mit einem Schutz versehen).
D) ENTSORGUNG: Die LU-VE-Produkte bestehen aus:
Plastmaterialien: Polystyrol, ABS, Gummi.
Metallmaterialien: Eisen, rostfreier Stahl, Kupfer, Aluminium (eventuell behandelt).
Bezliglich der Kiihlifliissigkeiten sind die Vorschriften des Anlageninstallateurs zu beach-
ten.
E) Die transparente Plastfolie von den lackierten Metallteilen entfernen.

PYCCKUN

B coorBercrum ¢ [Iupekrusoit 2006/42/CE ¢ yuetom nonpasoxk.

U3pierisi CIpOEKTHPOBAHBI M H3TOTOBJIEHBI JUIsl TOTO YTOObI OHM ObLIN PUMEHEHBI B
KayecTBe yacteil arperata B cootBeTcTBIn ¢ [{upektuBoit 2006/42/CE ¢ yuetom
TIOPABOK, 1

« PED 97/23/CE

« lupextusa 2004/108/CE c yuetom monpaBok. DIeKTPOMATHHTHASI COBMECTUMOCTb.
» Huskoe nanpsikenne - Coorsercrsue [Inpexruse 2006/95/CE.

OpHaKo, He I0MyCKAETCst MPHMEHSITh HAILH M3[Ie/Hs B KAYeCTBe 4acTeil arperara,
TIpesk/ie YeM MAILIHA, YaCTSIMI KOTOPOIl OHHU SIBJISFOTCSE, GY/IET MPH3HAHA
COOTBETCTBYIOLLIEH HOPMaM,

YCTAHOBJIEHHBIM 3aKOHO/IATEILCTBOM.

MEPBI IIPETOCTOPOXHOCTU: Ipn Hecodmonennn JaHHBIX NPeANICcaHui
MOTYT NPOH30HTH HeCYACTHBIE CITyYaH WM NOBpPeXKIeHNe H3eTHil.

A) Jlast morpy304H0-pa3rpy304HbIX ONEpawiil , MOHTAKA H TEXHHIECKOTO
00CITyKMBaHNSI ,HEOOXO/IMMO CIIEfyIomee:

1 - INepconan KBanmUIMPOBAH 1 JOMYLLEH K YIPABICHIIO CIICYOLMMU MOXEMHBIMI
MeXaHu3MaMH (TIOJbeMHBII KPaH, MOJbEeMHUK H TJ1.).

2 - Vcnonb30BaTh 3alUTHbIE NEPYaTKA.

3 - He HaxofuThCst TOJ] TPY30M .

B) Ilepen Tem Kak mpousBecTH Bee IEKTPHYECKHE TOAKTIOYEHHs], HEOOXOHMO
YAOCTOBEPUTBCST:

1 - B ToM, 4TO MepcoHan KBATM(HIMPOBAH.

2 - DeKTPUYECKNIT KOHTYD HE3aMKHYT.

3 - DIeKTPOIUT HAXOAUTCS B IOCTYITHOM MeCTe 1 3aKPBIT Ha 3aMOK.

C) YTUIN3AIUA: Mpopykumnst LU-VE cocrount u3:

Ilnactuk: nomucrupon, ABS, pesuxa.

MeraJLt: JKeie30, Hep>KaBEIOLIast CTallb, Me/ib, ATIOMUHII (0GPa0OTaHHbIT).
KacaTenbHo X71aJ1areHTOoB ClIejlyeT BOCIONb30BaTHCS MHCTPYKIIMEI! MO KCILUTyaTalH.
D) CHsTb npo3pavHyio 3aMUTHYI0 NOJTUTHIIEHOBYIO IIEHKY ¢ METALIMYECKHX
OKpAIIEeHHbIX YacTen




VENTILATORE ELETTRONICO
ELECTRONIC FAN
VENTILATEUR ELECTRONIQUE

ITALIANO
VENTILATORI CON MOTORI “EC” (commutazione elettronica)

Sono ventilatori ad alta efficienza energetica e con basso livello sonoro,
dispongono di una elettronica con integrata la regolazione di velocita e
le protezioni del motore, questo semplifica la componentistica necessa-
ria per queste funzioni rispetto ai ventilatori con motori tradizionali.

Le possibilita di controllo dei giri del ventilatore sono:

segnale 0 -10 Vdc / 4 -20 mA, PWM, oppure protocollo di comunica-
zione ebmBUS con seriale RS485.

LU-VE ha scelto come standard lo 0 -10 Vdc, il piu utilizzato attualmen-
te per il controllo dei condensatori e raffreddatori di liquido.

La Tab. 1 a pagina 4 indica |'abbinamento dei motori per i vari prodotti
e il n° di giri max. del motore.

Per limitare il n° dei giri max. alle condizioni reali di impiego, & possibi-
le agire sul segnale di ingresso 0 - 10 Vdc (vedi pag. 5) limitando il se-
gnale a un valore max. inferiore (ex 7 Vdc), oppure programmare diret-
tamente il motore, settando cosi una velocita max. piu bassa.

La configurazione standard LU-VE non prevede alcuna programmazio-
ne.

Per ottenere un ventilatore programmato & necessario fare specifica ri-
chiesta a LU-VE

FRANCAIS
VENTILATEURS AVEC MOTEURS “EC” (commutation électronique)

Ce sont des ventilateurs a haute efficacité énergétique et a bas niveau
sonore, ils disposent d'une électronique avec la régulation de vitesse et
les protections du moteur intégrées ; ceci simplifie les composants élec-
troniques nécessaires par rapport aux ventilateurs traditionnels.

Les possibilités de contréles des tours du ventilateur sont :

signal 0 -10 Vdc / 4 -20 mA, PWM, ou bien le protocole de communica-
tion ebm BUS avec sériel RS485.

LU-VE a choisi comme standard le 0 -10Vdc le plus utilisé actuellement
pour le contrdle des condenseurs et refroidisseurs de liquide.

Le Tab. 1 page 4 indique I'adéquation des moteurs pour les différents
produits, en fonction de leur vitesse maxi.

Pour limiter la vitesse au besoin réel de I'application; I'on peut agir sur
le signal d'entrée 0-10 Vdc (voir page 5) vers une valeur de vitesse in-
férieure maxi (par exemple 7 Vdc) ou programmer directement le moteur
pour une vitesse maxi inférieure.

La configuration standard LU-VE ne permet pas de programmation.
Faire la demande a LU-VE pour une programmation spécifique.

ESPANOL
VENTILADORES CON MOTORES “EC” (conmutacion electronica)

Son ventiladores de alta eficacia energética y con un bajo nivel sonoro,
disponen de una electrénica con integrada la regulacién de velocidad y las
protecciones del motor, esto simplifica la composicion necesaria para es-
tas funciones con relacion a los ventiladores con motores tradicionales.
Las posibilidades de control de revoluciones del ventilador son:

sefial 0-10Vdc /4 -20 mA, PWM, o protocolo de comunicacion ebmBUS
con serie RS485.

LU-VE ha elegido como standard el 0 -10 Vdc el mas utilizado en la ac-
tualidad para el control de los condensadores y enfriadores de liquido.
La Tab. 1 de la pagina 4 indica el acoplamiento de los motores para los
varios productos y el numero de giros maximos del motor.

Para limitar el numero de giros max. a las condiciones reales de la insta-
lacion, es posible actuar sobre la sefial de ingreso 0 - 10 Vdc (ver pag. 5)
limitando la sefial a un valor max. inferior ( ex 7 Vdc), o sino programar di-
rectamente el motor, haciendo el setup a una velocidad max. mas baja.
La configuracion estandar de LU-VE no provee niguna programacion.
Para obtener un ventilador programado es necesario hacerlo especifico en
el pedido a LU-VE.

ELEKTRONISCHER VENTILATOR
VENTILADORES ELECTRONICOS
SJIEKTPOHHBIE BEHTUIIAATOPBI

ENGLISH
FANS WITH “EC” MOTORS (electronic commutation)

These are fans with high energy efficiency and low noise level. Their
electronics integrate the speed controller and motor protectors. This
simplifies the parts necessary for these functions, compared to fans
with traditional motors.

Fan speed can be controlled by:

0-10 Vdc / 4 -20 mA signal, PWM, or communication protocol ebm-
BUS with RS485 serial.

LU-VE has chosen 0 -10 Vdc as the standard most widely used at pre
sent for the control of air cooled condensors and dry coolers.

The Tab. 1 on page 4 shows how to couple the motors with the differen
products as well as the max. revolutions n°® of the motor.

To limit the maximal revolutions n°® at the real operation conditions it is
possible to operate the input signal 0 - 10 Vdc (see page 5) to a lowel
max. value (i.e. 7 Vdc) or to program the motor directly in order to set ug
a max. lower speed.
The standard LU-VE configuration doesn't provide for any program-
ming.

Please ask LU-VE for a programmed fan .

DEUTSCH

VENTILATOREN MIT “EC”-Motoren (elektronische Kommutation)

Diese Hochleistungs-Ventilatoren mit niedrigem Gerduschpegel verfiigen
Uber eine Elektronik mit integrierter Drehzahlregelung und Motorschiitz.
Dadurch vereinfachen sich die fir diese Funktionen notwendigen Kompo-
nenten im Vergleich zu den Ventilatoren mit herkémmlichen Motoren. M6-
glich sind die folgenden Drehzahlsteuerungen:

Signal 0-10 Vdc / 4 -20 mA, PWM, oder Kommunikationsprotokoll ebm-
BUS mit RS485-Schnittstelle.

LU-VE hat als Standard 0-10 Vdc ausgewahlt, die zur Zeit am meisten
verwendete Steuerung fir Verflissiger und Flissigkeits-RiickkUhler.

Die Tab. 1 auf Seite 4 zeigt, wie die Motoren mit den verschiedenen Pro-
dukten gekoppelt werden und die maximale Motorendrehzahl.

Um die max. Drehzahl auf die effektiven Betriebsbedingungen zu begren-
zen, kann das Eingangssignal 0 - 10 Vdc (siehe Seite...) auf einen niedri-
geren Maximalwert (z.B. 7 Vdc) begrenzt werden, oder es ist mdglich, den
Motor direkt zu programmieren und somit eine niedrigere max. Drehzahl
einzustellen.

Die Standard-Konfiguration von LU-VE sieht keinerlei Programmierung vor.
Programmierte Ventilatoren sind nur auf besondere Anfrage bei LU-VE
erhaltlich.

PYCCKUMN
BEHTUISATOPBI C MOTOPAMMU «EC» ( 2neKTpoHHAsi KOMMYTaLust)

D70 BbICO3HEPTrO3(I(EKTUBHbIE U MAJIOLUIYMHbIE BEHTUISATOPbI, YK
BKITIOUAIOLIME CHCTEMY 3IIEKTPOHHOIO PEery/IMPOBAHMS CKOPOCTH M 3allUTh
IBUraTeNIsl, 4YTO YNPOLIAET COCTaB OOOPYNOBAaHUS HEOOXOMMOIO JIs
VICTIONHEHUS 9TUX (DYHKLIMI 10 CPABHEHUIO C TPAIMLMOHANBHBIMI MOTOPAMH.
CyIIeCTBYIOT ClIeAYIOLI1e CIIOCOObI PeryIUpOBaHIs CKOPOCTH BEHTUJISATOPA:
curnan 0-10 Vdc / 4.20MA, PWM u niporokosn ebmBUS ¢ nuumeit RS485.
LU-VE Bbi6pana ceonm cranpiaprom napametp 0-10 Vdc, kak Hau6onee yacto
HCIOJIb3yeMblil 71 PEerylnpoBaHUs KOHJEHCATOPOB M OXJafuTelNeit
SKUAKOCTH.

Tadauua Ha crpanuue 4 l1eMOHCTpUPYET NMPUMEHEHHE BEHTHISITOPOB B
PA3JIMUHBIX U3JEHSIX U COOTBETCTBYIOIIEe MaKCHCMalbHOE Ne 000pOTOB.
[Ipu peabHBIX YCIOBHSX, NS TOTO YTOOBI COKPATHTH No 060pPOTOB, MOXKHO
pa6orars ¢ BxofrbiM curHaiom 0-10 Vde (em.ctp. 5), moHmskast ero 3xadexue
(ex 7 Vdc) nmm mporpaMMUpOBaTh BEHTHISTOP, 3ajjaBast 6oJiee HU3KYHO
CKOPOCTb BPALIEHNSL.

CranpaptHas Koudurypauust LU-VE He mpepycmatpuBaeT mporpammarniuio
BEHTUJIITOPOB, U1l 9TOr0 HEOOXOMIMO ClienaTh creluanbhbli 3anpoc 8 LU-VE.




CARATTERISTICHE / CHARACTERISTICS / CARACTERISTIQUES /

EIGENSCHAFTEN / CARACTERISTICAS / XAPAKTEPHCTHKH

Tensione di funzionamento Working voltage Armoniche Harmonics
Tension de fonctionnement ~ Betrigbsspannung =3 "0400 \{’ac Harmoniques Schwingungen = EN61000-3-2
I ) . (+30% -20%) e X
Tension de funcionamiento PaGouee Hanpsixenue Arménicas Armoniche
Frequenza Frequency Corrente di dispersione Current dispersion
Fréquence Frequenz = 50/60 Hz Courant de dispersion Leckstrom =<35mA
Frecuencia 4acToTa Corriente de dispersion TI0TEPH TOKA
RFI emissioni RFI emission Classe di protezione Protection class
RFI émissions RFI emissionen = EN61000-6-3 Classe de protection Schutzgrad = IP54 (EN60529)
RFI emisiones RFI amncenst Clase de proteccion Kunacc 3amprbi
RFI protezione RFI protection Temperature di lavoro Working temperature
RFI protection RFI Schutz = EN61000-6-2 Températures de travail Betriebstemperatyr = -25°C/ +60 °C
RFI proteccion RFI saugra Temperaturas de trabajo PaGoune Temneparypbi
Tab. 1
Mod. Ventilat. Tipo/grandezza motore Assorbimento nominale Max (%) Modello: ~ condensatore ventilato/raffreddatore
Fan motor Type/size motor Absorbment nominal Max () Type: air cooled condensers/dry coolers
Modéle ventilateur Type/grandeur moteur Absorption nominale Max () Modéle:  condenseurs ventilés/aéro-réfrigerants
Modell ventilatoren Motor typ/GréBe Nennleistungsaufnahme Max () Modell:  Luftgekuhlter Verflussiger/Fliissigkeits-Rickkihler
Modelo ventilador Modelo/grandeza motor Absorcién nominal Max (?) Modelo:  condensadores/enfriadores
Moyienb BeHTHIATOPA Tun motopa ToTpedusemas MOUHOCTh Max (%) BO3/IyLLHbI KOHJIEHCATOP JoXMaUTeND KUIKOCTH
kW A RPM
@500 A3G500-AE33-01 M3G112-GA 1,05 1,90 1440 SHVN - SHVS - SHVR - EHV50N - EHV50S - EHV50R - SHLN - SHLS - SHLR
2630 A3G630-AE31-01 M3G112-GA 0,90 1,80 1000 SHVN - SHVS - SHVR - EHVB3N - EHV63S - EHV63R - SHLN - SHLS - SHLR
0630 A3G630-AH02-03 M3G150-IF 3,08 4,75 1490 EHV63F
@800 A3G800-AG02-03 M3G150-FF 1,35 2,20 830 SAV8T - SAV8R - EAV8T - EAV8R - EHVDT - EHVDR - SALST - SAL8R - EAL8R - EHLDT - EHLDR
@800 A3G800-AH03-03 M3G150-IF 2,21 3,40 980 SAV8S - EAV8S - EHVDS - SALSS - EAL8S - EHLDS
@900 A3G910-AH04-03 M3G150-IF 1,88 2,90 870 EHVIN - SDHVN - SDHVR - EHVDN - EALON - SDHLN - SDHLR - EHLDN
@900 A3G910-Al02-03 M3G150-NA 2,79 430 980 EHV90F - SDHVF - EHVDF - EHL9O0F - SDHLF - EHLDF
2900 A3G910-AG02-03 M34150-FF 1,13 1,80 720
(*) Alimentando il ventilatore entro il campo di tensione tollerato, (400 Vac +30% -20%) gli RPM max non variano, di conseguenza rimane invariato ['assorbimento nominale
(*) Running the fan within the tolerated voltage range (400 Vac +30%-20%), the maximum RPM level does not vary. Consequently, the nominal absorbment remains unchanged.
(*) En alimentant le ventilateur dans le champ de tension tolérée, (400 Vac +30% -20%). Les RPM max ne varient pas, et donc I'absorption nominale ne varie pas.
(*) Die max. Drehzahl dndert sich beim Betrieb innerhalb der Spannungsgrenzen (400 Vac +30% -20%) nicht, folglich bleibt die Nennleistungsaufnahme konstant.
(*) Alimentando el ventilador en el campo de tensidn tolerado, (400 Vac +30% -20%) los RPM max no varian, por consiguiente queda invariada la absorcién nominal
(*) Tlopasast miTaHme Ha JIBUraTeNb B TIpefienax JJoNyCTHMOTO HaPaKEeHus (400 Vac +30%-20%), Makc. RPM He n3menseTcs, Cle/loBaTelbHO 0CTAETCA HEM3MEHHBIM PAcXof] IOTPEGIAeMOlt MOLHOCTH.
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PROTEZIONI PROTECTION

1 - Sovratemperatura componente elettronica del motore

2 - Sovratemperatura componente di potenza del motore

3 - Rilevazione scorretto posizionamento del rotore

Ad ogni intervento di queste protezioni il ventilatore si ferma, il rele di allarme
segnala I'anomalia.

Se gestito con “ebmBUS” sono segnalate le varie cause di arresto.

I RESTART non € automatico:

il reset degli allarmi avviene togliendo e ripristinando I'alimentazione tramite
interruttore generale posto sul quadro elettrico avendo cura di attendere per
almeno 20 sec. tra le due commutazioni.

Nel caso di collegamento via seriale “ebmBUS” con porta RS485, si ripristina la
condizione con apposito comando reset.

Altre protezioni che arrestano i ventilatori, segnalate dal relé di allarme, ma con
RESTART automatico, cioé quando viene rimossa |'anomalia il ventilatore riparte,
sono:

1 - Protezione anti bloccaggio del rotore

2 - Abbassamento della tensione di alimentazione al di sotto del valore di 290 Vac
3 - Mancanza di una fase per almeno 5 sec. (al ritorno della fase il motore ripar-
te entro 40 sec.)

N.B. tutti gli interventi di protezione gestiti dal relé di stato sono riportati
sulla morsettiera del quadro elettrico, oppure gestiti da “ebmBUS”.

REGOLAZIONE

Per regolare la potenza dei condensatori e/o dei raffreddatori di liquido si
regola la portata d'aria agendo sui giri (RPM) dei ventilatori.

Il seguente diagramma mostra la percentuale dei giri max (vedi Diagr. 1 a pag.
5) in funzione del segnale 0 -10 Vdc.

FRANCAIS

PROTECTIONS

1 - Sur température composant électronique du moteur

2 - Sur température composant de puissance du moteur

3 - Relevé incorrect du positionnement du rotor.

A chaque intervention de ces protections, le ventilateur s'arréte, le relais d'alar-
me signale I'anomalie.

S'il est géré avec “ebm BUS”, les différentes causes d'arrét sont signalées.

LE RESTART n'est pas automatique :

Le réarmement des alarmes s'effectue en enlevant et en remettant I'alimentation
par le biais de I'interrupteur général placé sur I'armoire électrique en ayant soin
d'attendre au moins 20 secondes entre les deux commutations.

En cas de branchement par sériel “ebm BUS » avec porte RS485, il faut réarmer
avec la commande spéciale réarmement.

1 - Overheating of the electronic components of the motor

2 - Overheating of the power components of the motor

3 - Incorrect rotor position

The fan stops every time these protections are tripped and the alarm relay sig-
nals an anomaly. The causes of the shutdown are displayed if managed by “ebm-
BUS”.

RESTART is not automatic:

the alarm is reset by cutting off and reconnecting the power supply using the
main switch on the ESB switchboard, taking care to allow at least 20 seconds be-
tween the two actions.

If the connection is via “ebmBUS” serial with RS485 port, resetting is done with
the reset command.

Other protections which stop the fans and are signalled by the alarm relay but
which have automatic RESTART (i.e. the fan restarts once the anomaly has been
resolved):

1 - Antilock protection of the rotor

2 - Undervoltage below 290Vac

3 - Phase failure for at least 5 seconds (when the phase returns, the motor
restarts within 40 seconds)

N.B. All solid state protection relay interventions are reported on the termi-
nal board of the ESB switchboard or controlled by the “ebmBUS”.

REGULATION

Regulation of the power of the condenser and/or the dry cooler is done by ad-
justing the airflow using the RPM of the fan.

The following diagram shows the percentage of the maximum revs (see Diagr. 1
page 5) as a function of the 0 -10Vdc signal.

DEUTSCH

MOTORSCHUTZ:

1 - Ubertemperatur elektronische Komponente des Motors

2 - Ubertemperatur Leistungskomponente des Motors

3 - Erfassung falsche Rotorposition

Bei jedem Eingriff des Motorschutzes stoppt der Ventilator, das Alarmrelais
zeigt die Storung an.

Bei Steuerung mit “ebmBUS” werden die verschiedenen Stérursachen ange-
zeigt.

Der NEUSTART erfolgt nicht automatisch:

Die Riicksetzung der Alarme erfolgt durch Unterbrechung und Wiederanlegung
der Spannung durch den sich auf der Schaltschrank-Tafel befindlichen Haupt-
schalter mit einer Mindestzeit von 20 Sekunden zwischen den beiden Schaltun-
gen. Bei Anschluss Uber serielle Schnittstelle “ebmBUS” mit RS485-Port wird
die Bedingung mit entsprechendem Reset-Befehl wiederhergestellt.




D'autres protections qui arrétent les ventilateurs, signalées par le relais d'alarme
mais avec RESTART automatique, c'est a dire quand I'anomalie est résolue, le
ventilateur repart:

1 - Protection antiblocage du rotor

2 - Baisse de la tension d'alimentation au dessous de la valeur de 290 Vac

3 - Manque d'une phase pour au moins 5 sec. ( au retour de la phase le moteur
repart d'ici a 40 sec).

N.B. Toutes les interventions de protection gérées par le relais d'état ont été
reportées sur le bornier de I'armoire électrique, ou bien gérées par “ebm
BUS”.

REGLAGE

Pour régler la puissance des condenseurs et/ou des refroidisseurs de liquide on
régle le débit d'air en agissant sur les tours (RPM) des ventilateurs.

Le diagramme suivant montre le pourcentage des tours max (voir Diagr. 1 page
5) en fonction du signal 0 -10 Vdc.

ESPANOL

PROTECCIONES:

1 - Sobretemperatura componente electrénica del motor

2 - Sobretemperatura componente de potencia del motor

3 - Deteccién incorrecta posicionamiento del motor

En cada intervencién de estas protecciones el ventilador se para, el relé de alar-
ma indica la anomalia.

Si esta gestionado con “ebmBUS” se indican las varias causas de parada.

ElI RESTART no es automatico:

el reset de las alarmas tiene lugar quitando y restableciendo la alimentacién me-
diante el interruptor general situado en el cuadro eléctrico teniendo cuidado de
esperar durante al menos 20 seg. entre las dos conmutaciones.

En el caso de enlace via serial “ebmBUS” con puerta RS485, se restablece la
condicion con el correspondiente mando reset.

Otras protecciones que paran los ventiladores, indicadas por el relé de alarma,
pero con RESTART automaético, es decir, cuando es eliminada la anomalia vuel-
ve a ponerse en marcha:

1 - Proteccién anti- bloqueo del rotor.

2 - Bajada de la tensién de alimentacion por debajo del valor de 290 Vac.

3 - Falta de una fase de al menos 5 seg. (al retorno de la fase el motor se pone
en marcha en 40 seg.).

Nota: todas las intervenciones de proteccion gestionadas por el relé de estado
son detalladas en el borne del cuadro eléctrico, o gestionadas por “ebmBUS”.

REGULACION:

Para regular la potencia de los condensadores y/o de los enfriadores de liquido
se regula el flujo de aire actuando sobre las revoluciones (RPM) de los ventila-
dores.

El siguiente diagrama muestra el porcentaje de revoluciones max (ver Diagr. 1)
en funcion de la sefial 0 -10Vdc.

Diagr. 1 RPM
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Weitere Stérungen, die die Ventilatoren mit Anzeige des Alarmrelais stoppen,
jedoch mit automatischem NEUSTART, d.h. Wiederanlauf bei Beseitigung der
Stérungsursache:

1 - Blockierung des Rotors

2 - Spannungsabfall unter 290 Vac

3 - Ausfall einer Phase langer als 5 sec. (bei Riickkehr der Phase startet der Mo-
tor wieder innerhalb von 40 sec.)

N.B. Alle vom Statusrelais gesteuerten Schutzfunktionen sind auf dem
Klemmenbrett der Schaltschrank-Tafel angezeigt oder werden von “ebm-
BUS” gesteuert.

REGELUNG:

Um die Leistung der Verflissiger und/oder Flissigkeits-Riickkihler zu regeln, wird
der Luftdurchsatz durch Anderung der Ventilatorendrehzahl(RPM) geregelt.

Das nachfolgende Diagramm zeigt den Prozentsatz der max. Drehzahlen (sie-
he Diagr. 1 Seite 5) in Funktion des Signals 0-10 Vdc.

PYCCKUH

3AIIUTA

1- oT mepeHarpeBa aMeKTPOHHOI MIATHI MOTOPA

2- OT niepeHarpeBa AMeKTPHYECKHX IEMEHTOB MOTOPA

3- ot cMelLigHHs POTOpA

IIpu cpaGaTblBaHMM 3AIIUTBI MPOMCXOAMT OCTAHOBKA BETHWJISTOpA M pele
TI0K3bIBACT HATMUME AHOMAJIHH.

[Ipu ynpasnexun ¢ nomorpto «ebmBUS” MOXHO BUETh pa3iiyHble MPUYMHDI
OCTAHOBKH.

INEPE3AITYCK He nponcxofut aBTOMaTHUECKH:

Ilepesamyck 3aIuThl MPOUCXOAUT TOCIE OTKIMOUEHUS U NEPENOACOEMHE NS K
3IIEKTPOCETH C MOMOLIBIO OOLIEr0 BBIKIOUATENIs pacnonoxkenHoro Ha mmre ESB,
obecrneynB BpeMs OKUJAHNS MEXLy ABYMs KOMMYyTauusmu He MeHee 20 cex.

B cayuae nopcoenunenns tuna «ebmBUS” uepes Bxop RS485, nepesarpyska
TIPOUCXOAUT C IOMOLIBIO MPE/IHA3HAYEHHON [ITTsl 3TOTO KITABHIIN «Teset».
CymecTBYIOT ipyrHe CIefyIollye 3alliTHbIe MEXAHI3MbI, OCTAHABIIBAIOILINE
BEHTUJISITOPBl M OTMEYaeMble CHTHANIOM pele, HO C aBTOMATHYECKUM
ITEPE3AITYCKOM, Te. Korja ycTpaHseTCs NPUYNHA 1 BEHTU/IATOP NPUBOJKUTCS B
JieficTBUE:

1.- 3awpMTa OT OCTAHOBKM POTOPA

2.- OT NOHIKEeHHUs HApSDKeHHs, T.e oT ero najienust Huxke 290 Vac

3.- orcyTeTBue ofHOM 13 a3 Gornee 5 cek.(TpH HaXOXMEHNH (asbl 3aMycK MOTOpa
nporicxoput yepe3 40 cexk. )

N.B. 6ce mexanusmvl 3aujumol ynpasasiomes ¢ nOMOubI0 peae , KAeMMbl
Komopoeo évieodsamesa Ha wum ESB uac ynpasaatomes ¢ nomowspto «ebmBUS”.

PET'Y/IHPOBAHUE:

T peryMpoBAHKst MOLHOCTH KOHJICHCATOPA 1/ M OXJIAMTEIIs XHJIKOCTH CIIe[yeT
perylpoBaTh Pacxofi BO3[yXa MyTEM M3MeHeHHs: 0GOPOTOB IIEKTPOJBUTATElS
(RPM).

Ha creyroueil arpamme mpejicTaBiieHa 3aBUCUMOCTb B % CKOPOCTH BPALIEHHS
senrimsiropa (em.Juarp. 1) or curnana 0-10 Vde.
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ITALIANO

CORRISPONDENZA TRA N° DI GIRI, PORTATA D'ARIA, LIVELLO
SONORO E POTENZA ASSORBITA

| seguenti grafici mettono in relazione il N° di giri del ventilatore (% giri max.)
con la portata d'aria (adimensionalizzata sulla portata max.) Qa/Qa.nom, il liv-
ello sonoro LWA e la potenza assorbita Wass. Con questi grafici € possibile,
conoscendo Qa/Qa,nom., LWA o Wass, ricavare il n° di giri corrispondente.
Dal grafico Diagr. 1 a pag. 5 € quindi possibile ottenere il valore che deve
avere il segnale di ingresso per ottenere |'effetto desiderato.

FRANCAIS

CORRESPONDANCE ENTRE LE NOMBRE DE TOURS, LE pEBIT
D'AIR, LE NIVEAU SONORE ET LA PUISSANCE ABSORBEE

Les graphiques ci-dessous font correspondre le nombre de tours des ventila-
teurs (% tours maxi.) avec le débit d'air (défini selon la portée maxi)
Qa/Qa.nom, le niveau sonore LWA et la puissance absorbée Wass. Grace a
ces graphiques, on peut, si I'on connait Qa/Qa,nom., LWA ou Wass, retrouver
le nombre de tours correspondant. D'apreés le graphique Diagr. 1 page 5, on
peut donc connaitre la valeur que doit avoir le signal d'entrée pour obtenir le
résultat souhaité.

ESPANOL

CORRESPONDENCIA ENTRE RPM, CAUDAL, NIVEL SONORO Y
POTENCIA ABSORBIDA

Los gréficos inferiores relacionan el n° de vueltas del ventilador ( &pm max.)
con el caudal de aire ( dimensionado en fucnién del caudal max.) Qa/Qanom,
el nivel sonoro LWA y la potencia bsorbida Wass. Con estos gréficos es posi-
ble, conociendo Qa/Qanom,LWA 6 Wass, obtener el n® de vueltas correspon-
diente. Del Diagr. 1, de pag. 5, se puede obtener el valor que debe indicar la
entrada para obtener el efecto deseado.
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CORRESPONDENCE BETWEEN NUMBER OF REVOLUTIONS, AIR-
FLOW, SOUND LEVEL AND ABSORBED POWER

The following graphs show the relation between the number of revolutions (%
of maximum revs) and the airflow, nominal Qa/Qa, the LWA sound level and
the Wass absorbed power.Using these graphs it is possible, knowing the nom-
inal Qa/Qa, Lwa or Wass., to find the corresponding number of revolutions.
From Diagr. 1 on page 5 it is therefore possible to find the value of the input
signal necessary to obtain the desired effect.

DEUTSCH

UBEREINSTIMMUNG VON DREHZAHL, LUFTDURCHSATZ,
SCHALLDRUCKPEGEL UND AUFGENOMMENE LEISTUNG

Die folgenden Grafiken verbinden Ventilatordrehzahl (% max. Drehzahl),
Luftdurchsatz (dimensionslos gegeniiber dem max. Durchsatz) Qa/Qa nom.,
Schalldruckpegel LWA und aufgenommene Leistung Wass. Damit kann bei
bekannten Qa/Qa, nom., LWA oder Wass die entsprechende Drehzahl ermittelt
werden. Grafik Diagr. 1 auf S. 5 liefert den zum Erhalt des gewlinschten
Effektes notwendigen Wert des Eingangssignals.

PYCCKUMN

COOTHOHMEHUE Ne OGOPOTOB, PACXOJJA BO3YXA,
YPOBHSA IYMA U JJI.XAPAKT.IBUT'ATEJA.

HinkenpuengHHble rpadiKi OMPEeNIoT B3anMocBs3b Ne 060poToB
BeHTHIsATOpa (% MAKC.000pOTOB) € PACXOOM BO3jayXa ( Makc. JUIMHA
(akena) Qa/Qa.nom, ¢ ypoBHEM LIyMa U L.XapakT. MOTopoB Wass.
i rpacduku no3ossitot, npu Hamunn  Qa/Qa,nom., LWA wu
Wass, BbIUMCIUTL cOOTBeTCTBYIOMIEe Ne 060poTOB. C IOMOIIBI0
Diagr. 1 Ha CTP.5 MOXHO OMpEJIETUTh HEOOXOIMMOE 3HAYEHNE CHTHATA
Ha BXOJIE 7Sl IOCTVKEHHS XKemraemMoro adexra.
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MANUTENZIONE

Nel caso si rendesse necessario controllare i collegamenti nella scatola motore,
oppure scablare i cavi per la sostituzione del motore, occorre, da parte di per-
sonale qualificato, operare come segue:

e togliere alimentazione al quadro portando su “0”(off) I'interruttore generale

e aprire la porta del quadro

e individuare la base portafusibili che alimenta il motore difettoso e aprirla (EBS)
e aspettare almeno 5 minuti prima di intervenire sulla scatola di collegamento
motore.

Ultimato I'intervento per ripristinare la completa operativita della macchina € ne-
cessario:

e aprire la porta del quadro e richiudere la base portafusibili aperta (EBS)

e chiudere la porta del quadro e portare su “1”(on) l'interruttore generale.

GESTIONE LINEA SERIALE RS485 (linguaggio ebmBUS)

1- Tramite PC (windows compatibile) con software “LISA”(*).

Necessita un convertitore da RS232 a RS485(*), la linea gestisce in tempo rea-
le fino a 7905 ventilatori, monitora lo stato e permette la regolazione dei para-
metri di ciascuno dei ventilatori.

2- Tramite pocket PC (vedi Tab. 2), con software “FAN CONTROL"(*) convertito-
re RS232/RS485 autoalimentato fornito come accessorio.

In questo modo la linea gestisce in tempo reale fino a 31 ventilatori, monitora lo sta-
to e permette la regolazione dei parametri di ciascuno dei ventilatori.

3- Implementazione del protocollo di comunicazione nel sistema di gestione del
cliente con il listato del protocollo ebomBUS(*).

N.B.- La connessione seriale implica il reindirizzamento di ogni ventilatore
alla prima accensione, la gestione degli allarmi puo avvenire tramite
software e non piu tramite i contatti.

(*) Fornibili a richiesta

ENGLISH

MAINTENANCE

The following procedures must be carried out by qualified personnel if it is ever
necessary to check the connections inside the motor casing or to disconnect the
wiring when changing the motor:

e cut off the power from the board by putting the main switch to the “O” (off) po-
sition

¢ open the switchboard door

e identify the fuseboard which supplies the detective motor and open it (EBS)

e wait at least 5 minutes before working on the motor connection box.

To put the machine back in a final state of complete operation it is necessary to:

¢ open the switchboard door and close the fuseboard (EBS)

e close the switchboard door and turn the main switch to the “1”(on) position.

MANAGING THE RS485 SERIAL LINE (ebmBUS language)

1- By PC (windows compatibile) with “LISA”(*) software.

Requiring a convertor from RS232 to RS485(*), the line manages in real time up 07905
fans, monitoring state and allowing the parameters of each fan to be regulated.

2- By pocket PC (see Tab. 2), with “FAN CONTROL"(*) software RS232/RS485
autopowered convertor supplied as an accessory.

The line manages up to 31 fans in real time, monitoring the state and allowing
the parameters of each fan to be regulated.

3- Implementing the communication protocol in the management system of the
customer with the listing of the ebmBUS(*) protocol.

N.B.- Serial connection involves readdressing every fan at first start-up.
Alarm management can be done via the software and no longer via the con-
tacts.

() Available on request

Tab. 2 POCKET PC COMPATIBILI PER SOFTWARE FAN CONTROL V1.00
POCKET PC COMPATIBLE WITH SOFTWARE FAN CONTROL V1.00
Costruttore
Manufacturer HEWLETT- PACKARD HEWLETT- PACKARD FUJITSU-SIEMENS DELL
Modello / Model rx1950 hx2190 Pocket Loox C550 Axim x51v 8624 MHz)
Accessori richiesti iPAQ USB iPAQ USB FSC sync cable DELL AXIM

Accesories required

serial autosync cable (FA122A)

serial autosync cable (FA122A)

Serial/USB (526391 F2607-L350)

Serial cable (19000S)

Spazio disponibile

Superiore a 36 MB

Superiore a 80 MB

Superiore a 80 MB

Superiore a 208 MB

Space available More than 36 MB More than 80 MB More than 80 MB More than 208 MB

Spazio occupato dai 3-8 MB 3-8 MB 3-8 MB 3-8 MB

ventilatori a seconda dell'installazione a seconda dell'installazione a seconda dell’installazione a seconda dell’installazione
3-8 MB 3-8 MB 3-8 MB 3-8 MB

Space used by fans

depending on the installation

depending on the installation

depending on the installation

depending on the installation

FRANCAIS

MAINTENANCE

Au cas ou il serait nécessaire de contrdler les branchements dans la boite mo-
teur, ou bien débrancher les cables pour le remplacement du moteur, il faut que
le personnel qualifié manoeuvre de cette maniere:

e enlever |'alimentation de I'armoire en mettant sur “0”(off) I'interrupteur général
e ouvrir la porte de I'armoire

o trouver la base porte fusibles qui alimente le moteur défectueux et I'ouvrir (EBS).
e attendre au moins 5 minutes avant d'intervenir sur la boite de branchement
moteur.

Des que l'intervention est termine, pour remettre en marche, il faut:

e ouvrir la porte de I'armoire et refermer la base porte fusibles ouverte (EBS).

e ermer la porte de |'armoire et mettre sur “1”(on) I'interrupteur général.

GESTION LIGNE SERIELLE RS485 (langage ebmBUS)

1- Par le biais du PC (windows compatible) avec logiciel “LISA”(*) il faut un
convertisseur de RS232 a RS485(*), la ligne gére en temps réel jusqu'a 7905
ventilateurs, controle I'état et permet le réglage des parameétres de chacun des
ventilateurs.

2- Par le biais du pocket PC (voir Tab. 2), avec logiciel “FAN CONTROL”(*)
convertisseur RS232/RS485 autoalimenté fourni comme accessoire.

De cette maniére, la ligne géere en temps réel jusqu'a 31 ventilateurs, controle

DEUTSCH

WARTUNG:

Sollte es notwendig sein, die Anschliisse in der Klemmdose zu kontrollieren
oder die Kabel fiir den Austausch des Motors abzutrennen, muss von ausgebil-
detem Fachpersonal wie folgt vorgegangen werden:

e den Hauptschalter auf “0” (aus) stellen, um somit die Spannung abzuschalten
e die Tur des Schaltschrankes 6ffnen

¢ die defekte Sicherung ausfindig machen und &ffnen (EBS).

e vor Arbeiten an der Anschlussdose des Motors mindestens 5 Minuten warten
Um die Betriebsbereitschaft des Gerates nach Reparaturarbeiten wieder herzu-
stellen, wie folgt vorgehen:

e die Tir des Schaltschrankes &ffnen und die offene Sicherung wieder
schlieBen (EBS).

e die Tir des Schaltschrankes schlieBen und den Hauptschalter auf “1”(on) stellen.

VERWALTUNG SERIELLE SCHNITTSTELLE RS485 (Sprache ebmBUS)

1- Uber PC (windows-kompatibel) mit Software “LISA” *

Notwendig ist ein Konverter von RS232 bis S485 *, die Reihe regelt in Echtzeit
bis zu 7905 Ventilatoren, Giberwacht den Zustand und erméglicht die Regelung
der Parameter jedes einzelnen Ventilators.

2- Uber pocket PC (siehe Tab. 2), mit Software “FAN CONTROL” (*) Konverter
RS232/RS485 selbstgespeist, als Zubehor geliefert.




I'état et permet le réglage des parametres de chacun des ventilateurs
3- Implémentation du protocole de communication dans le systéme de gestion
du client avec le listage du protocole ebm BUS(¥).

N.B.- La connexion sérielle implique le ré adressage de chaque ventilateur
au premier allumage , la gestion des alarmes peut s'effectuer par le logiciel
et non plus par les contacts.

(*) Fourni sur demande.

Auf diese Weise regelt die Reihe in Echtzeit bis zu 31 Ventilatoren, Uberwacht de-
ren Zustand und ermdglicht die Regelung der Parameter jedes einzelnen Venti-
lators.

3- Implementierung des Komunikationsprotokolls im Verwaltungssystem des
Kunden mit Auflistung des ebmBUS-Protokolls.(*)

N.B.-Die serielle Verbindung schlieBt die Neuadressierung jedes Ventilators
beim ersten Start ein, die Verwaltung der Alarme erfolgt nicht mehr durch
die Kontakte.

(*) Auf anfrage Liefebar

Tab. 2 POCKET PC COMPATIBLES POUR LOGICIEL FAN CONTROL V1.00
POCKET PC KOMPATIBEL FUR SOFTWARE FAN CONTROL V1.00
Constructeur HEWLETT- PACKARD HEWLETT- PACKARD FUJITSU-SIEMENS DELL
Modéle / Modell rx1950 hx2190 Pocket Loox C550 Axim x51v 8624 MHz)
Accessoires demandés iPAQ USB iPAQ USB FSC sync cable DELL AXIM

Benétigtes Zubehor serial autosync cable (FA122A)

serial autosync cable (FA122A)

Serial/USB (526391 F2607-L350) Serial cable (19000S)

Espace disponible
Verfiigbarer Speicherp.

Supérieur a 36 MB
Mehr als 36 MB

Supérieur a 80 MB
Mehr als 80 MB

Supérieur a 80 MB
Mehr als 80 MB

Supérieur a 208 MB
Mehr als 208 MB

Espace occupé par les 3-8 MB selon I'installation

ventilateurs

Von den Ventilatoren 3-8 MB je nach Installation

belegter Speicherplatz

3-8 MB selon I'installation

3-8 MB je nach Installation

3-8 MB selon I'installation 3-8 MB selon I'installation

3-8 MB je nach Installation 3-8 MB je nach Installation

ESPANOL

MANTENIMIENTO:

En el caso que fuera necesario controlar los enlaces en la caja motor,

o desconectar los cables para la sustitucién del motor, es necesario, por parte
de personal cualificado, obrar de la siguiente manera:

e quitar alimentacién del cuadro posicionando en “0” (off) el interruptor general
e abrir la puerta del cuadro

e |ocalizar la base portafusibles que alimenta el motor defectuoso y abrirla (ESB).
e esperar almenos 5 minutos antes de intervenir en la caja de conexién motor
Ultimada la intervencién para restablecer la completa operatividad de la maqui-
na, es necesario:

e abrir la puerta del cuadro y cerrar la base portafusibles abierta (ESB).

e cerrar la puerta del cuadro y posicionar en “1” (on) el interruptor general

GESTION LINEA SERIE RS485 (lenguaje ebmBUS)

1- Por medio de PC (windows compatible) con software “LISA” (*).

Necesita un convertidor de RS232 a RS485 (), la linea gestiona en tiempo real
hasta 7905 ventiladores, monitoriza el estado y permite la regulacién de los pa-
rametros de cada uno de los ventiladores.

2- Por medio de pocket PC (ver Tab.2), con software “FAN CONTROL” (*) con-
vertidor RS232/RS485 autoalimentado suministrado come accesorio.

De esta manera la linea gestiona en tiempo real hasta 31 ventiladores, monito-
riza el estado y permite la regulacién de los parametros de cada uno de los ven-
tiladores.

3- Implementacién del protocolo de comunicacién en el sistema de gestion del
cliente con la lista del protocolo ebmBUS (*).

Nota.- La conexion de serie implica el ajuste de cada ventilador al primer en-
cendido, la gestion de las alarmas puede tener lugar por medio de softwa-
re y ya no por medio de los contactos.

(*) Suministrables a peticion.

PYCCKUM

TEXHWUYECKOE OBCJTY XVBAHUE:

B ciyyae ecnu He0OGXOMMO NMPOBEPUTH AIEKTPUUYECKUE TOJICOSAUHEHNS B
KJIEMMHOIl KopoOKke Moropa,Vinmu 3aMeHuTb KaOelu B Cllyyae 3aMeHbl
NEKTPOABUraTeIs, HEOOXOAMMO JIeCTBOBATD CIIEAYIOLIMM 00pa3oM:

+ yGparh HampsokeHnme Ha anekTpommte mepesefs Ha “07(off) oGmmit
BbIKJIFOYATENb

* OTKPBITb IBEPILY /EKTPOLLUTA

* 13BJIEYb NPefoXpannTels (ESB).

* XJaTh 5 MUHYT Tepej| TeM KakK MPOM3BOJUThH KaKhe -Iubo omepauyu ¢
NEKTPOJIBUrATETIEM.

IIpexxpie yeM 3amyCTUTb BHOBb MALLMHY HEOOXOUMO:

* OTKPBITb IBEPILY SIEKTPOLUTA U 3aMEHUTD NpefjoxpanuTelhb (ESB).

* 3aKPBITH IBEPLLY 1 MEPeBeCTH KoY B monoxkerne “17(on).

YIPABJIEHUE JTUHUEA CEPUIIHOI'O MHTEP®EMCA RS485
(n3vik ebmBUS)

1- C nomompio PC (windows coBmectnmble) ¢ momompio software “LISA” (*)
HeoGxopim npeopasoBaresb fanHbix 13 RS232 B RS485 (*), nmHust ynpasnsercs
B PEKIME PEallbHOrO BpEeMEHN

Hmeercst Bo3aMOXKHOCTb MOHUTOpHHT 10 7905 BEHTHIISITOPOB.

2- Comompto pocket PC (cm. Ta6.2), ¢ momonpo software “FAN CONTROL” (*)
npeobpasoBarens RS232/RS485nocrasisiercs B KayecTse akceccyapa.

Takum 00pasoM B pesKUMe PeabHOr0 BPEMEHH MMEETCsl BO3MOKHOCTD YIPABICHHS
710 31 BEHTHJIATOPOB ¥ MMeETCs BOBMOKHOCTb MOHUTOPHHIA COCTOSIHIS KaxK[IOro
BEHTHIISTOPOB.

3- BBoji IpOTOKOJIA KOMMYTAliH B CHCTEMY yrpaslierusi ebmBUS.(*)
N.B.-ITocaedosamenvnoe nodcoedunenue edem K cmeHe aopecayui no
OMHOWEHUIO K KANCOOMY 6eHMUAIMOPY YNpasaeHle CUZHANAMU MPeoU
nPouU3BOOUMCsa ¢ ROMOUBIO NPOPAMMHO0 0becnedwenus software a ne c
NOMOWbI0 KOHMAKMOB.

(*) TOCTABJISIOTCS 110 3AIIPOCY,

Tab. 2 POCKET PC COMPATIBLES PARA SOFTWARE FAN CONTROL V1.00
POCKET PC COBMECTUMBIE C SOFTWARE FAN CONTROL V1.00
ﬁ;;t;gg;;;m HEWLETT- PACKARD HEWLETT- PACKARD FUJITSU-SIEMENS DELL
Modelo / Mopean rx1950 hx2190 Pocket Loox C550 Axim x51v 8624 MHz)
Accesorios disponible iPAQ USB iPAQ USB FSC sync cable DELL AXIM

Akceccyapbl

serial autosync cable (FA122A)

serial autosync cable (FA122A)

Serial/USB (526391 F2607-L350)

Serial cable (19000S)

Espacio disponible

Superior a 36 MB

Superior a 80 MB

Superior a 80 MB

Superior a 208 MB

CroGoaHas mamMsTh Bonee 36 MB Bonee 80 MB Bonee . 80 MB Bonee 208 MB

Espacio ocupado por  38MB  38MB  S3MB  S8MB

los ventiladores segun la instalacién segun la instalacién segun la instalacion segun la instalacion
3-8 MB 3-8 MB 3-8 MB 3-8 MB

Hcnons3yemast namMathb

3aBUCHMOCTH OT COCOOA MOHTaXa

3aBUCMMOCTH OT COCOOA MOHTaXa

3aBHCUMOCTH OT CNOCO6a MOHTaXa

3aBUCHMOCTH OT COCOOA MOHTaXKa
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Collocazione delle morsettiere di collegamento nel ventilatore e schema di collegamento
Arrangement of the connecting terminal blocks and connection diagram

Emplacement des connexions du ventilateur et plan de raccordement

Stellung der Anschlussklemmleisten in dem Ventilator und Schaltplan

Colocacion de la clema de conexion en el ventilador y esquema de conexionado
TPEX®A3HBIE SIIEKTPUYECKUE IATHI

RS485 Bus Alarm: 3- Phase power supply

Interf.: = 0+10V / 4 -20 mA Normally open/closed 380-480 V, 50/60 Hz, PE
Supply 10/ 20V

Fig. 1
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QUADRI ELETTRICI TRIFASE
SWITCHBOARDS
ARMOIRES ELECTRIQUES
SCHALTSCHRANK
CUADROS ELECTRICOS
TPEX®A3HBIE JJTEKTPUYECKUE IUTHI

CASSETTA QUADRO ELETTRICO

¢ Contenitore per esterno in materiale metallico con
grado di protezione IP55.

e Temperatura di immagazzinamento: -20 °C /70 °C.
o Temperatura d’esercizio: -20 °C / 50 °C.

e Alimentazione: 400 V +/- 10% 3 ~ 50/60 Hz.

SCHALTSCHRANKGEHAUSE

eMetallgehduse fiir AuBenaufstellung mit Schutzart
IP55.

e Umgebungstemperatur: -20 °C / 70 °C.

e Betriebstemperatur: -20 °C / 50 °C.

e Stromart: 400 V +/- 10% 3 ~ 50/60 Hz.

Dimensions

v

ESB

lf"',\_q__

SWITCHBOARD CASING

o Steel sheet painted casing for external applica-
tions protection IP55.

e Storage temperature range: -20 °C / 70 °C.

¢ Operating temperature range: -20 °C / 50 °C.

* Power supply: 400 V +/- 10% 3 ~ 50/60 Hz.

CAJA CUADRO ELECTRICO
¢ Contenedores para exterior de material metalico
con grado de protection IP55.

¢ Temperatura de almacenamiento: -20 °C / 70 °C.

¢ Temperatura de foncionamiento: -20 °C / 50 °C.
¢ Alimentacion: 400 V +/- 10% 3 ~ 50/60 Hz.

ESJ

ESB - ESBP - ESBT - ESJ

COFFRET ARMOIRE ELECTRIQUE

o Carrosserie en métal peint, pour installations a
I’exterieur indice de protection IP55.

e Température de stockage: -20 °C / 70 °C.
eTempérature de fonctionnement: -20 °C / 50 °C.
eAlimentation: 400 V +/- 10% 3 ~ 50/60 Hz.

KOPITYC 3JIEKTPOHHOI'O IIUTA

» MeTanuueckuii KOpIyc JiJ1sl Hapy>KHEro
TPUMEHEHHsI IOCTPOCH B COOTBETCTBUM C
3auTHBIM ypoBHeM IPSS.

« Temneparypa xpauetust: -20 °C /70 °C

« Temneparypa npumenenust: -20 °C / 50 °C

* Hanpsskenne cetn: 400 V +/- 10% 3-50/60 Hz

Dimensioni /

400 mm

150 mm

300 mm

Modello / Type / Modéle / Modell / Modelo / Mopenb

ESB 1/16A - ESB 2/45A - ESB 3/45A
ESBP 1/16A - ESBP 2/45A - ESBP 3/45A
ESBT 1/16A - ESBT 2/45A - ESBT 3/45A

/ Dimensions / Abmessungen Dimensiones /  Pa3mepnl
600 mm ‘
ESB- ESBP - ESBT i
= S | S
== £ S 00000000 s
E} = 2 000000000 I3
& 00 00000000 ]
E
o
¥ &

Modello / Type / Modéle / Modell / Modelo / Mopenb

ESB 4/75A - ESB 5/75A - ESB 6/90A - ESB 7/135A - ESB 8/135A
ESBP 4/75A - ESBP 5/75A - ESBP 6/90A - ESBP 7/135A - ESBP 8/135A
ESBT 4/75A - ESBT 5/75A - ESBT 6/90A - ESBT 7/135A - ESBT 8/135A

600 mm ‘

ESJ |

=

150 mm

o oooo»oooo©>
00 O0O0O0O000O

T o@D

Eﬁ B
200 mm

300 mm

Modello / Type / Modéle / Modell / Modelo / Mopiemnb

ESJ 1/16A - ESJ 2/16A - ESJ 3/16A

400 mm

Modello / Type / Modéle / Modell / Modelo / Mopienb

ESJ 4/45A - ESJ 5/45A - ESJ 6/45A - ESJ 7/45A - ESJ 8/45A -
ESJ 9/45A - ESJ 10/75A - ESJ 11/75A - ESJ 12/75A - ESJ 14/75A

ESJ 16/90A - ESJ 18/90A
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TRASPORTO E INSTALLAZIONE VERTICALE
TRANSPORT AND VERTICAL INSTALLATION
TRANSPORT ET INSTALLATION VERTICALE

Modello / Model / Modéle
Modell / Modelo / Mopens

TRANSPORT UND AUFSTELLUNG VERTIKALEN
TRANSPORTE E INSTALACION VERTICAL
BEPTUKAJIBHBIN [IEPEBO3 M BEPTUKAJIBHBI MOHTAX

Modello / Model / Modéle
Modell / Modelo / Mopnenb

Modello / Model / Modéle
Modell / Modelo / Mopenb

SHV 500 - 500 PLUS - 630 SPE
EHV 500 - 630 LARGE

SHL 500 - 630 SPE

(*) L'operatore dovra installare prima i piedi del
condensatore, quindi su due di questi (lato col-
lettori) la piastra di supporto del quadro elettri-
co come illustrato.

(*) Der Monteur muB zunédchst die FiiBe des
Verfliissiger montieren, dann daran (auf der An-
schluBseite) die Grundplatte des Schall-
schranks, wie auf der Abbildung gezeigt, mon-
tieren.

TOPU30HTAJIbHBIN ITEPEBO3 Y TOPU30HTAJIBHBIM MOHTAX

=== =

(*) The operator shall install first the condens-

er feet and next the fastening plate holding the
unit on the side feet (collectors side) as shown.

(*) El operador deberé instalar antes las patas
del condensador, por lo tanto sobre dos de es-
tas (lado colectores) la placa de sujecion del
cuadro eléctrico segun consta en el folleto.

11

EHVD - EHLD SDHV - SDHL
] | \ T |
J 1 T
[ :
< o]
El
= — ==
L BU066 ©B6
[ —)
QUADRO ELETTRICO
SWITCHBOARD
ARMOIRE ELECTRIQUE
SCHALTSCHRANKE
CUADRO ELECTRICO
SIEKTPUYECKHUI AT
TRASPORTO E INSTALLAZIONE VERTICALE
TRANSPORT AND VERTICAL INSTALLATION
TRANSPORT ET INSTALLATION VERTICALE Iy -
TRANSPORT UND AUFSTELLUNG VERTIKALEN M m
: Z RN 2
TRANSPORTE E IQNSTALACION VERTICAL U ‘ - /ﬂ%a\\\\ I | I/I(qg)\\\
BEPTUKAJIbHBII [IEPEBO3 1 BEPTUKAJIGHBIN MOHTAX |—> B RS é’l/ / / \\\é’ylll
Modello / Model / Modéle QUQV[\’;%E;EOT:[')CO ! i
Modell / Modelo / Mopenb ARMOIRE ELECTRIQUE P / Py
zZ
SHV 500 - 500 PLUS - 630 SPE SCHALTSGHRANKE I/’("ﬁ‘\\ / /,(@)\\
EHV 500 - 630 LARGE CUADRO ELI;ECTRICO \\\é%’ll / \\ééll
SIEKTPUYECKHWU AT .
SHL 500 - 630 SPE T f —
TRASPORTO E INSTALLAZIONE ORIZZONTALE TRASPORTO INSTALLAZIONE ORIZZONTALE
TRANSPORT AND HORIZONTAL INSTALLATION TRANSPORT HORIZONTAL INSTALLATION
TRANSPORT ET INSTALLATION HORIZONTALE TRANSPORT INSTALLATION HORIZONTALE
TRANSPORT UND AUFSTELLUNG HORIZONTALEN TRANSPORT AUFSTELLUNG HORIZONTALEN
) TRANSPORTE INSTALACION HORIZONTAL
TRANSPORTE E INSTALACION HORIZONTAL TPALCLOPTIPOBK A OPH3OHTATLHBI MOHTAK

== —
L (0] ]
() =I5 = -
- =3
QUADRO ELETTRICO SCHALTSCHRANKE
SWITCHBOARD CUADRO ELECTRICO
ARMOIRE ELECTRIQUE SJIEKTPUYECK U AT

(*) Le technicien devra d’abord installer les
pieds du condensateur, puis sur deux d’entre
eux (du cété des collecteurs) la plaque de sup-
port du coffret de commande comme indiqué
sur le schéma.

(*) Cravana HeOGXOAMMO MPUKPEMHTH HOKKHU
KOHJICHCATOPA, TOCIe Yero Ha ABYX M3 HuX (co
CTOPOHBI KOJUIEKTOPA) YCTAHABIMBAETCSI
TaHeNb NS 3JLIUTA,KAK 3TO MOKA3aHO Ha
PHCYHKe.




TRASPORTO VERTICALE E INSTALLAZIONE ORIZZONTALE

TRANSPORT VERTICAL AND HORIZONTAL INSTALLATION
TRANSPORT VERTICALE ET INSTALLATION HORIZONTALE
TRANSPORT VERTIKAL UND AUFSTELLUNG HORIZONTALEN
TRANSPORTE VERTICAL INSTALACION HORIZONTAL
BEPTUKAJIBHBIN MTEPEBO3 Y TOPU30HTAIIBHBIM MOHTAX

Modello / Model / Modéle

1

TRASPORTO VERTICALE
TRANSPORT VERTICAL
TRANSPORT VERTICALE
TRANSPORT VERTIKAL

TRANSPORTE VERTICAL
BEPTHUKAIIbHBIM ITIEPEBO3

e =

Modell / Modelo / Mopens

SAV 800
EHV 800 - EAV 800 / 900

= yHAL 2D

(*) L'operatore dovra installare prima i piedi del
condensatore, quindi su due di questi (lato col-
lettori) la piastra di supporto del quadro elettri-
co come illustrato.

(*) Der Monteur muB zunéchst die FiiBe des
Verfliissiger montieren, dann daran (auf der An-
schluBseite) die Grundplatte des Schall-
schranks, wie auf der Abbildung gezeigt, mon-
tieren.

INSTALLAZIONE ORIZZONTALE
INSTALLATION HORIZONTALE
MONTAJE HORIZONTAL

HORIZONTAL INSTALLATION
AUFSTELLUNG HORIZONTALEN
TOPU3OHTAJIBHBINM MOHTAX

3

QUADRO ELETTRICO
SWITCHBOARD
ARMOIRE ELECTRIQUE
SCHALTSCHRANKE

CUADRO ELECTRICO
DJIEKTPUYECKUN AT

(*) The operator shall install first the condens-
er feet and next the fastening plate holding the
unit on the side feet (collectors side) as shown.

(*) El operador debera instalar antes las patas
del condensador, por lo tanto sobre dos de es-
tas (lado colectores) la placa de sujecion del
cuadro eléctricosegun consta en el folleto.

(*) Le technicien devra d’abord installer les
pieds du condensateur, puis sur deux d’entre
eux (du cété des collecteurs) la plaque de sup-
port du coffret de commande comme indiqué
sur le schéma.

(*) Cnauana HeOOGXO/MMO NPUKPENUTD
HOKH KOHJIGHCATOPA, MOCJIEe Yero

Ha JIByX U3 HUX (CO CTOPOHBI KOJJIEKTOPA)
YCTaHABJIMBACTCSI TIAHEJIb JISI SJLIINTA,
KaK 3TO MOKAa3aHO Ha PUCYHKE.

TRASPORTO E INSTALLAZIONE ORIZZONTALE TRASPORTO HORIZONTAL INSTALLAZIONE INSTALLATION
TRANSPORT AND HORIZONTAL INSTALLATION TRANSPORT TRANSPORT INSTALLATION AUFSTELLUNG
TRANSPORT ET INSTALLATION HORIZONTALE TRANSPORTE  TPAHCIIOPTUPOBKA MONTAJE MOHTAX
TRANSPORT UND AUFSTELLUNG HORIZONTALEN
TRANSPORTE MONTAJE HORIZONTAL
TOPU3OHTAJIBHBIN ITEPEBO3 Y1 TOPU30HTAJIBHBIN MOHTAXK = |—|' = ="
Modello / Model / Modéle %\ I :
Modell / Modelo / Mopens te— e —d
[ [ )
SAV 800 -y — =
EHV 800 - EAV 800 / 900 E e 5 4
c}
=]
QUADRO ELETTRICO SCHALTSCHRANKE
SWITCHBOARD CUADRO ELECTRICO
ARMOIRE ELECTRIQUE SIEKTPUYECKUN IIUT
TRASPORTO VERTICALE E INSTALLAZIONE VERTICALE
VERTICAL TRANSPORT AND VERTICAL INSTALLATION | —
TRANSPORT VERTICALE ET INSTALLATION VERTICALE I
TRANSPORT VERTIKAL UND AUFSTELLUNG VERTIKAL
TRANSPORTE VERTICAL INSTALACION VERTICAL e
BEPTUKAJIBHBIH ITEPEBO3 1 BEPTUKAJIbHBINT MOHTAXK
Modello / Model / Modéle L
g‘zﬁ\", /8 g(‘;dem /' Mopens QUADRO ELETTRICO
- SWITCHBOARD
EHV 800 - EAV 800 / 900 ARMOIRE ELECTRIQUE
SCHALTSCHRANKE
CUADRO ELECTRICO
SIIEKTPUYECKHI INAT ol
I |
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ITALIANO

COLLEGAMENTI ELETTRICI E SEGNALI:

Sono da effettuare da personale qualificato.

In Fig.1 pag. 9 sono visibili i collegamenti alla morsettiera motore, per i collegamenti
ai quadri elettrici ESB, ESBT, ESBP e ESJ vedi schemi elettrici allegati.

QUADRI ELETTRICI ESB - ESBP - ESBT - ESJ

LU-VE, con i propri quadri elettrici, ha scelto di regolare i ventilatori EC con un segna-
le in tensione 0 -10 Vdc.

I modelli ESB ricevono un segnale esterno 0 -10 Vdc e lo trasferiscono ai ventilatori.
| modelli ESBP controllano la pressione di condensazione attraverso delle sonde di
pressione con uscita 4 -20 mA, le sonde utilizzate sono:

e standard 0 -25 bar (mod.SPR25)

e su richiesta 0 -15 bar (mod.SPR15) e 0 - 45 bar (mod.SPR45).

I modelli ESBT controllano la temperatura del liquido refrigerante all'uscita del raffred-
datore di liquido, si utilizza la sonda NTC (10 kOhm campo di regolazione -10 °C /
+100 °C mod. STE).

Gli apparecchi, quando richiesti con quadro elettrico ESBP o ESBT, sono forniti con
le sonde gia installate.

L'utilizzatore deve settare la pressione o la temperatura desiderata sul regolatore elet-
tronico installato nel quadro elettrico.

Sono possibili due SET-POINT (ST1-ST2) commutabili attraverso ingresso digitale re-
motabile. E' possibile il collegamento di due sonde di pressione o di temperatura, per
la regolazione viene utilizzata la pressione oppure la temperatura di valore maggiore.
| quadri ESB-ESBP-ESBT hanno un interruttore generale di linea e dei fusibili di pro-
tezione.

La serie dei contatti di allarme dei ventilatori consente di avere nel quadro solo due
morsetti per la gestione cumulativa degli allarmi.

| modelli ESJ gestiscono il segnale 0 -10 Vdc come i modelli ESB e montano, oltre
I'interruttore generale di linea, anche degli interruttori magnetotermici di protezione
che comandano il singolo ventilatore.

Inoltre & previsto il cablaggio a morsettiera di ogni singolo contatto di allarme dei ven-
tilatori previsti sull'apparecchio.

FRANCAIS

BRANCHEMENTS ELECTRIQUES ET SIGNAUX

lls doivent étre effectués par du personnel qualifié.

Dans la Fig. 1 page 9 les branchements au bornier moteur sont visibles; pour les bran-
chements aux armoires électriques ESB, ESBT, ESBP et ESJ voir les schémas en an-
nexe.

ARMOIRES ELECTRIQUES ESB - ESBP - ESBT - ESJ

LU-VE, avec ses armoires électriques, a choisi de réguler les ventilateurs EC par un
signal en tension 0 -10 Vdc.

Les modéles ESB regoivent un signal externe 0-10 Vdc et ils le transmettent aux ven-
tilateurs.

Les modeles ESBP contrélent la pression de condensation par les suivantes sondes
de pression avec sortie 4 -20 mA :

e standard 0 -25 bar (mod. SPR25)

e sur demand 0 -15 bar (mod. SPR15) et 0 - 45 bar (mod.SPR45).

Les modéles ESBT contrdlent la température du liquide réfrigérant & la sortie du re-
froidisseur de liquide, on utilise la sonde NTC (10 kOhm champ de réglage -10 °C /
+100 °C mod. STE).

Les appareils, quand ils sont demandés avec armoire électrique ESBP ou ESBT, sont
fournis avec les sondes déja installées.

L'utilisateur doit réarmer la pression ou la température désirée sur le régulateur élec-
tronique installé sur I'armoire électrique.

Deux POINTS DE CONSIGNE sont possibles (ST1-ST2) commutables a travers I'en-
trée numérique a distance.

Le branchement de deux sondes de pression ou de température est possible, pour le
réglage on utilise la pression ou bien la température de valeur supérieure.

Les armoires électriques ESB - ESBP - ESBT ont un disjoncteur de canalisation et
des fusibles de protection.

La série des contacts d'alarme des ventilateurs permet d'avoir dans I'armoire seule-
ment deux bornes pour la gestion cumulative des alarmes.

Les modéles ESJ gérent le signal 0 -10 Vdc comme les modeéles ESB, montent non
seulement le disjoncteur de canalisation, mais aussi les interrupteurs magnetother-
miques de protection qui contrdlent le ventilateur individuel.

On a aussi prévu le cablage au bornier de chaque contact de alarme des ventilateurs
prévus sur I'appareil.

ENGLISH

ELECTRICAL CONNECTIONS AND SIGNALS:

These should be done by qualified personnel.

Fig.1 page 9shows the connections to the motor terminal board. See the attached
wiring diagrams for connections to electrical switchboards ESB, ESBT, ESBP and
ESJ.

SWITCHBOARDS ESB -ESBP-ESBT-ESJ

LU-VE with its switchboards has chosen to adjust the EC fans through a voltage si-
gnal 0 -10 Vdc.

ESB models receive an external 0 -10 Vdc signal and transfer it to the fans.

ESBP models control the condensation pressure using the following pressure sensors
with 4 -20 mA output:

e standard 0 -25 bar (mod. SPR25)

e on request 0 -15 bar (mod. SPR15) and 0 - 45 bar (SPR45).

ESBT models control the temperature of the refrigerant liquid at the outlet of the dry
cooler using an NTC sensor (10 kOhm, regulation range -10 °C / +100 °C mod. STE)
The devices, when requested with switchboard ESBP or ESBT, are supplied with sen-
sors already installed.

The user has to set the desired pressure or temperature on the electronic regulator in-
stalled on the switchboard.

Two SET-POINTS (ST1-ST2) are possible and can be adjusted using the digital remote
access.

Two pressure or temperature sensors can be connected.

Regulation is done using higher pressure or temperatures values.

The switchboards ESB-ESBP-ESBT have a main switch and some protection fuses.
The fans' alarm contacts series wired allows to have in the switch board two termi-
nals only for the cumulative alarms.

The ESJ models, like the ESB models, control the 0 -10 Vdc signal and are provided
for the main switch as well as the fan contactors which drive each fan.

Wiring to the terminal board of each individual alarm contact of the fans is foreseen.

DEUTSCH

ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE UND SIGNALE:

Sind von Fachpersonal vorzunehmen.

Abb. Fig.1 auf Seite 9 zeigt die Anschlisse an die Motorklemmleiste, fir den An-
schluss an den elektrischen Schaltschrank ESB, ESBT, ESBP und  siehe Schaltplé-
ne in der Anlage.

SCHALTSCHRANKE ESB - ESBP - ESBT - ESJ

Fur die Schaltschranke hat LU-VE die Wahl getroffen, die EC-Motoren mit einem
Spannungssignal 0 -10 Vdc zu regeln.

Die ESB-Modelle erhalten ein externes Signal 0 -10 Vdc und leiten es an die Ventila-
toren weiter.

Die ESBP-Modelle regeln den Verfliissigungsdruck durch Drucksensoren mit Aus-
gang 4 -20 mA, verwendet werden folgende Sensoren:

¢ Standard 0 -25 bar (Mod. SPR25)

¢ auf Anfrage 0 -15 bar (Mod. SPR15) und 0 - 45 bar (Mod. SPR45).

Die ESBT-Modelle regeln die Temperatur des Kéltemittels am Ausgang des Riick-
kiihlers unter Verwendung eines NTC-Sensors (10 kOhm Regelfeld -10 °C / +100 °C.
mod. STE).

Die Gerate, die mit einem elektrischen Schaltschrank ESBP oder ESBT bestellt wer-
den, werden mit bereits installierten Sensoren geliefert.

Der Anwender muss den gewiinschten Druck bzw. die gewiinschte Temperatur mit
dem auf dem Schaltschrank installierten elektronischen Regler einstellen.

Es sind zwei Sollwerte vorgesehen (ST1-ST2), die durch einen fernbedienbaren digi-
talen Eingang eingestellt werden kénnen.

Es kénnen zwei Druck- oder Temperatursensoren angeschlossen werden, fir die Re-
gelung wird der héherwertige Druck bzw. die hdherwertige Temperatur verwendet.
Die Schaltschréanke ESB - ESBP - ESBT haben einen Reihen-Hauptschalter und
Schutzsicherungen.

Die Reihe der Alarmkontakte der Ventilatoren gestattet es, im Schaltschrank nur zwei
Klemmen fiir die Gesamtverwaltung der Alarme zu haben.

Die ESJ-Modelle verwalten das 0 -10 Vdc-Signal wie die ESB-Modelle, auBer dem
Reihen-Hauptschalter sind auch magnetothermische Schutzschalter montiert, die
den einzelnen Ventilator steuern.

AuBerdem vorgesehen ist die Verdrahtung auf der Klemmleiste jedes einzelnen
Alarmkontaktes der auf dem Gerét vorgesehenen Ventilatoren.

Auswahltabelle Schaltschranke ESB - ESBP - ESBT




ESPANOL

CONEXIONES ELECTRICAS Y SENALES

Deben ser efectuadas por personal cualificado.

En la Fig. 1 de la pagina 9 son visibles las conexiones del borne motor, para las
conexiones a los cuadros electricos ESB, ESBT, ESBP y ESJ ver esquemas eléctri-
cos adjuntos.

CUADROS ELECTRICOS ESB - ESBP - ESJ

LU-VE, con sus cuadros eléctricos, ha escogido regular los ventiladores EC con una
sefial en tension 0 -10 Vdc.

Los modelos ESB reciben una sefial externa 0-10 Vdc y lo envian a los ventiladores.
Los modelos ESBP controlan la presién de condensacién a través las siguientes
sondas utilizadas con salida 4 -20 mA:

e standard 0 -25 bar (mod. SPR25)

e sobre peticion 0 -15 bar (mod. SPR15) y 0 - 45 bar (mod. SPR45).

Los modelos ESBT controlan la temperatura del liquido refrigrante a la salida del
enfriador de liquido se utiliza la sonda NTC (10 kOhm campo de regulacién -10 °C
/+100 °C mod. STE).

Los utilajes, cuando solicitados con cuadro eléctrico ESBP o ESBT, son suministra-
dos con las sondas ya instaladas.

El uso debe ajustar la presion o la temperatura deseada sobre el regulador eléctro-
nico instalado en el cuadro eléctrico.

Son posibles dos SET-POINT (ST1-ST2) conmutables a través de entrada digital
remotable.

Es posible la conexién de dos sondas de presion o de temperatura, para la regula-
cién se utiliza la presion o la temperatura de mayor valor.

Los cuadros ESB - ESBP - ESBT tienen un disyuntor general de linea y los fusibles
de seguridad.

La serie de los contactos de alarma de los ventiladores permite haber en el cuadro
solo dos bornes para la gestion cumulativa de los alarmes.

Los modelos ESJ controlan la sefial 0 -10 Vdc como los modelos ESB, montan el
disyuntor general de linea y los interruptores magnetotérmicos de proteccién que
controlan el ventilador individual.

Se prevee el cableo del borne de cada contacto de alarme de los ventiladores que
estan previstos en la unidad.

Tabella di scelta quadri ESB - ESBP - ESBT
ESB - ESBP - ESBT swithboard selection table
Tableau de sélection des armoires ESB - ESBP - ESBT

PYCCKUMN

SJIEKTPUYECKUE NOJCOENMHEHUSA U CUTHAJIBL.

JLOMKHBI TPOM3BOJUTCS KBATM(UUMPOBAHHBIM TEPCOHATIOM.

Ha puc.1 na crpanuue 9 nokasaHbl NOJICOEMMHEHHS K KJIEMHOI KOPOOKe MOTOpa,
yto Kacaetcs nojicoenunenuit K anekrpoumtam ESB - ESBP - ESBT u ESJ cm.
3IEKTPUYECKIE CXEMbI B TIPHIIOKEHHUI.

IJIEKTPUYECKUE HIUTHI ESB - ESBP - ESBT - ESJ

LU-VE pa6oraer ¢ curnanamu sanmpskenust 0-10 Vdc past perynmpoBamust
Benrinsitopos EC cBoumu anekTporuramu.

Monenu ESB nonyuaror Bretnuit cursan 0-10 Vde 1 nepefialor ero BeHTHISTOpaM.
Mopemt ESBP KOHTpOnMpytoT f1aBlieHie KOHJICHCAWMH C TIOMOLIBIO CIEIYOLIHX
JIATYNKOB JIaBJIEHNS C BBIXOJOM 4-20MA:

« cranpaprbie 0 -25 6ap (Mop.SPR25)

+ o 3anpocy 0 -15 6ap ( mog. SPR15) u 0 - 45 6ap (moj. . SPR4S)

Monenn ESBT  koHTpomipytoT Temmepatypy XMaloHOCHTENs Ha BBIXOAE M3
oxuajresst kujkocTi npu omou arunka NTC(10kOhm jmanazon peryssitm -
10 °C/+100 °C mop. STE).

Wspenust, kotopble noctasnstores ¢ anekpowmramt ESBP u ESBT, yxe nmetor
YCTAHOBIICHHbIC JIATYMKH.

Tonb30BaTenb JIOMKEH YCTAHOBHTH KElldeMOE 3HAUEHNE [IaBJIEHUS HIN
TEMIEPaTypbl HA AMEKTPOHHOM PErYIISTOPE, YCTAHOBIICHHOM Ha SMEKTPOLLUTE.
Cymecryer Bo3MoxkHoCTh nojkirouennss iByx SET POINT (ST1-ST2)
KOMMYTHPYEMBIX Uepe3 JICTAHIHOHHbIi LdPOBOIl BXOJ.

CymecTByeT BO3MOXHOCTb MOJICOEAMHEHNS  JIBYX JATYMKOB JABJNCHHS WM
TEMIEPaTypbl, B ITOM Cllyyae Jisi Pery/MpoBaHHs HCTIONb3YeTCsl OOMee BbICOKOE
3HaYEHHeE.

Ha nrax ESB - ESBP - ESBT ycranoBneHb! ITaBHbIIi BHIKIFOYATEND 1 3AIIUTHBIC
TpeI0X PAHUTEIH.

Psiji aBapuiHbIX KOHTAKTOB HA BEHTHISITOpAX MO3BOMSET 3IEKTPOLIMTY MMETh
TOJBKO J1BE KIIEMMBbI 17151 OOILLEr0 YNpaBIeHHs aBapHilHBIMU CHTHATIAMMU.

Mopemt ESJ paborator ¢ curnanom 0-10 Vdc Tax ske kak u Mogiermt ESB. Kpome
IVIABHOTO BBIKJIOYATENS, HA HUX YCTAHOBJIEHBI 3ALLUTHBIC MarHUTHO-TEPMUYECKUE
BBIKJTIOUATE]IH, YTPABISIOUINE KAK/IbIM BEHTUJISTOPOM B OT/ICIBHOCTH.

Kpome Toro, mpejycMOTpeHo MOJKIIOUYEHHe KaXk/I0ro U3 aBapHilHbIX KOHTAKTOB,
JVIsl YCTAHOBIICHHBIX HA M3/C/THH BEHTHIITOPOB, K KIIEMHOI KOPOOKe.

Auswahltabelle Schaltschranke ESB - ESBP - ESBT
Tabla de seleccién cuadros ESB-ESBP-ESBT
Taomuna nopoopa sn.mutos ESB-ESBP-ESBT

Quadro elettrico / Switchboard / Armoire électrique
Schaltschréanke / Cuadro eléctrico / DJIEKTPOIIMTEI
N° Ventilatori Comando da segnale esterno| in Pressione in Temperatura Portata interrutt. generale Basi portafusibili
Number of fans | External signal command Pressure Temperature Main switch current Fuseboard
Nr Ventilateurs | Commande par signal externe en Pression en Température Debit interrupt. général Bases porte fusibles
Anzahl Motoren g}gﬁgrlﬁgﬁ?me\r/%n externem DrucK Temperatur Leistung Hauptschalter Sicherungen
N° Ventiladores | Comando sefal externa en Presion en Temperatura Flujo interruptor general Bases portafusiles
Kon-Bo JIeKTPOIHT DNIeKTPOIUHT DJIeKTPOIHT O0mmin ITnaBkue
BEHTWISATOPOB JaBJICHUSA TeMIepaTypbl BBIKJTIOYATETh npefoxpaHuTe
1+3 ESB 1/16A ESBP 1/16A ESBT 1/16A 16 A 1x16 A
4+6 ESB 2/45A ESBP 2/45A ESBT 2/45A 45 A 2x16 A
7+9 ESB 3/45A ESBP 3/45A ESBT 3/45A 45 A 3x16 A
10+ 12 ESB 4/75A ESBP 4/75A ESBT 4/75A 75 A 4x16 A
13+ 15 ESB 5/75A ESBP 5/75A ESBT 5/75A 75 A 5x16 A
16 + 18 ESB 6/90A ESBP 6/90A ESBT 6/90A 90 A 6x16 A
19 + 21 ESBA7/135A ESBP 7/135A ESBT 7/135A 135 A 7x16 A
22 + 24 ESB 8/135A ESBP 8/135A ESBT 8/135A 135 A 8x16 A
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Collegamento ventilatori con quadro

Fan connection with ESB switchboard
Connexion des ventilateurs a I'armoire ESB

ESB Motoranschluss mit Schaltschrank ESB

Conexidn ventiladores a cuadro ESB
Ioncoemuuenne BeHTIATOPOB K ity ESB

Ventilatore 1/ Fan 1/ Ventilateur 1
Ventilator 1 / Ventilador 1 / BenTunsropos 1

Ventilatore 2 / Fan 2 / Ventilateur 2
Ventilator 2 / Ventilador 2 / BEHTUIATOPOB 2

Ventilatore 3/ Fan 3 / Ventilateur 3
Ventilator 3 / Ventilador 3 / Bentuisitopos 3
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Tabella di scelta quadri ESJ Auswahltabelle Schaltschranke ESJ

ESJ swithboard selection table Tabla de seleccién cuadros ESJ
Tableau de sélection des armoires ESJ Ta6mma nogdopa an.uuro ESJ
N° Ventilatori Quadro elettrico Portata interrutt. generale Interrutt. magnetotermico
Number of fans Switch-board Main switch current Thermomagnetic switch
Nr Ventilateurs Armoire électrique | Debit interrupt. général interrupteur magnéto-thermique
Anzahl Motoren Schaltschrénke Leistung Hauptschalter Magnetothermischer Schalter
N° Ventiladores Cuadro eléctrico Flujo interruptor general Interruptor magnetotérmico
Komn-Bo OO6uit TepMOMarHUTHBIA BHIKITIOYATENb
BEHTUJIITOPOB DJIEKTPOIIMTBI BBIKJTIOYATENb
1 ESJ 1/16A 16 A 1x6A
2 ESJ 2/16A 45 A 2x6A
3 ESJ 3/16A 45 A 3x6A
4 ESJ 4/45A 45 A 4x6A
5 ESJ 5/45A 45 A 5x6A
6 ESJ 6/45A 45 A 6x6A
7 ESJ 7/45A 45 A 7x6A
8 ESJ 8/45A 45 A 8x6A
9 ESJ 9/45A 45 A 9x6A
10 ESJ 10/75A 75 A 10x6 A
11 ESJ 11/75A 75 A 11x6A
12 ESJ 12/75A 75 A 12x6 A
14 ESJ 14/75A 75 A 14x6 A
16 ESJ 16/90A 90 A 14x6A
18 ESJ 18/90A 90 A 16 x6 A
Collegamento ventilatori con quadro ESJ Motoranschluss mit Schaltschrank ESJ
Fan connection with ESJ switchboard Conexion ventiladores a cuadro ESJ
Connexion des ventilateurs a I'armoire ESJ TopicoeamHenye BeHTUISITOpoB K 1ty ESJ
Ventilatore1 / Fan1 / Ventilateur1 Ventilatore 3 / Fan3 / Ventilateur 3 Ventilatore 5 / Fan5 / Ventilateur 5
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Istruzioni d'uso dello strumento elettronico di controllo per quadri ESBP - ESBT.

Instructions for the use of the electronic control device for ESBP - ESBT switchboards.
Instructions d'utilisation de I'instrument électronique de contréle pour armoires ESBP - ESBT.
Gebrauchsanleitungen der elektronischen Kontrolleinheit fir Schalttafeln ESBP - ESBT.
Instrucciones de uso del instrumento electronico de control para cuadros ESBP - ESBT
WHcTpyKupu 1o mpUMEHEHHIo nproopa aneKTpoHHoro ynpasnenus anekTpouuros: ESBP - ESBT

ITALIANO

1- Display:

- visualizza il valore delle sonde collegate

- in caso di allarme, visualizza il codice dell'allarme

- durante la programmazione, visualizza i codici dei parametri ed il loro valore.
2- Led decimale:

- viene acceso quando la grandezza controllata € visualizzata con la risoluzione
del decimo

3- Led out:

- viene acceso quando l'uscita 0 -10 V & attiva (tensione di uscita diversa da 0 V)
- lampeggia quando I'uscita 0 -10 V raggiunge il massimo valore programmato.
4- Led aux:

- viene acceso o fatto lampeggiare in base al modo di funzionamento selezionato.
SPENTO - funziona con SET POINT 1 (ST1).

ACCESO - funziona con SET POINT 2 (ST2).

5- Tasto SEL

- visualizza e/o imposta i set-point (ST1 - ST2)

- se premuto assieme al tasto PRG per 5 sec, permette di inserire la password
(77) e di accedere ai parametri di configurazione (parametri di tipo Cxx)
6-Tasto PRG

- premuto per 5 sec, permette di accedere ai parametri di utilizzo piu frequente
(parametri con codice di tipo Pxx);

- in caso di allarme tacita il cicalino, premuto una seconda volta annulla la segna-
lazione di allarme, sempre che la causa dell'allarme sia stata rimossa.

7- Tasto A:

- permette la visualizzazione del valore della sonda 1 per tutto il tempo in cui
resta premuto

- durante la programmazione permette di passare al parametro successivo o in-
crementa il valore del parametro.

8- Tasto V:

- permette la visualizzazione del valore della sonda 2 durante il tempo in cui res-
ta premuto

- durante la programmazione permette di passare al parametro precedente o de-
crementa il valore del parametro.

ENGLISH

1- Display:

- shows the value of the sensor connected

- shows the alarm code if alarm activated

- shows parameter codes and values during programming.

2- Decimal LED:

- on when the controlled setting is displayed to decimal resolution

3-Out LED:

- on when the 0 -10 V outlet is active (output voltage other than 0 V).

- flashes when the 0 -10 V outlet reaches the maximum programmed value.

4- Aux LED:

- on or flashing depending on the selected function mode.

OFF - operates with SET POINT 1 (ST1).

ON - operates with SET POINT 2 (ST2).

5- SEL key

- shows and/or sets set-points (ST1 - ST2)

- if pressed together with the PRG key for 5 sec, the password can be inserted
(77) and the configuration parameters can be accessed (parameters of the Cxx
type).

6-PRG key

- if pressed for 5sec, the most frequently used parameters can be accessed (pa-
rameters with Pxx type codes);

- silences the alarm buzzer: pressed a second time it cancels the alarm signal if
the cause of the alarm has been removed.

7- A key:

- displays the reading of sensor 1 for as long as it is pressed.

- is used to move to the successive parameter or increase it during programming.
8- V¥ key:

- displays the reading of sensor 2 for as long as it is pressed

- is used to move to the previous parameter or idecrease it during programming.
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FRANCAIS

1 -Display/ affichage:

- il visualise la valeur des sondes branchées

- en cas d'alarme, il visualise le code de I'alarme

- durant la programmation, il visualise les codes des paramétres et leur valeur.
2- Led décimal:

- Il'est allumé quand la grandeur contrdlée est visualisée avec la résolution du
décimal.

3-Led out:

- Il est allumé quand la sortie 0 -10 V est active (tension de sortie différente de 0V)
- Il clignote quand la sortie 0 -10 V atteint la valeur maximale programmée.
4-Led aux:

- Il est allumé ou fait clignoter selon le mode de fonctionnement sélectionné.
ETEINT - fonctionne avec le SET POINT 1 (ST1).

ALLUME - fonctionne avec le SET POINT 1 (ST2).

5- Touche SEL

- Visualise et/ou impose les points de consigne (ST1 - ST2)

- Si elle est appuyée avec la touche PRG pour 5 sec, elle permet d'introduire
le mot de passe (77) et d'accéder aux parametres de configuration (parameétres
de type Cxx).

6-touche PRG

- appuyée pendant 5 sec, elle permet d'accéder aux paramétres d'utilisation les
plus fréquents (paramétres avec code de type Pxx); en cas d'alarme elle éteint
le buzzer; si on appuie une seconde fois, la signalisation d'alarme sera annulée
a condition que la cause ait été enlevée.

7- touche A :

- permet la visualisation de la valeur de la sonde 1 pendant tout le temps ou on
appuie dessus.

- pendant la programmation, elle permet de passer au paramétre suivant ou aug-
mente la valeur du parametre.

8- touche V :

- elle permet la visualisation de la valeur de la sonde 2 pendant le temps ou on
appuie dessous.

- pendant la programmation, elle permet de passer au paramétre précédent ou
baisse la valeur du parametre.

ESPANOL

1- Display:

- visualiza el valor de las sondas conectadas

- en caso de alarmas, visualiza el cédigo de alarmas

- durante la programacién, visualiza los cédigos de los parametros y su valor.
2- Led decimal:

- se enciende cuando la magnitud controlada es visualizada con la resolucion del
décimo

3- Led out:

- se enciende cuando la salida 0 -10 V es activa (tension de salida diferente de 0 V)
- parpadea cuando la salida 0 -10 V alcanza el méximo valor programado.

4- Led aux:

- se enciende o parpadea en base al modo de funcionamiento seleccionado.
APAGADO - empleado con SET POINT 1 (ST1).

VIVAZ- empleado con SET POINT 1 (ST2).

5-Tecla SEL

- visualiza y/o programa los set-point (ST1 - ST2)

- si es pulsado junto con la tecla PRG durante 5 seg, permite insertar la contra-
sefia (77) y encender los pardmetros de configuracién (pardmetros de tipo Cxx)
6 - Tecla PRG

- pulsada durante 5 seg , permite acceder a los parametros de utilizacion méas
frecuentes (pardmetros con codigo de tipo Pxx);

- en caso de alarma tacita el zumbador, pulsado una segunda vez, anula la indi-
cacién de alarma, siempre que la causa de la alarma haya sido eliminada.
7-TeclaA:

- permite la visualizacion del valor de la sonda 1 por todo el tiempo en che per-
manece

pulsada

- durante la programacioén permite pasar al parametro sucesivo o incrementa el
valor del parametro.

8-TeclaV:

- permite la visualizacion del valor de la sonda 2 durante el tiempo en que que-
da pulsado

- durante la programacién permite pasar al parametro anterior o decrementa el
valor del parametro.

DEUTSCH

1-Display:

- zeigt den Wert der angeschlossenen Sensoren an

- zeigt im Alarmfall den Alarmcode an

- zeigt wahrend der Programmierung die Codes der Parameter und den entspre-
chenden Wert an.

2- Dezimal-Led:

- wird eingeschaltet, wenn die kontrollierte GréBe mit Dezimal-Aufldsung ange-
zeigt wird

3- Led out:

- leuchtet, wenn der Ausgang 0-10V aktiv ist (Ausgangsspannung ungleich 0V)
- blinkt, wenn der Ausgang 0-10V den programmierten max. Wert erreicht.

4- Led aux:

- leuchtet oder blinkt je nach gewahlter Betriebsart.

OFF - arbeitet mit SET POINT 1 (ST1).

ON -arbeitet mit SET POINT 1 (ST2).

5- SEL-Taste

- Anzeige und/oder Einstellung der Sollwerte (ST1 - ST2)

- Bei gleichzeitiger Betétigung der PRG-Taste fiir 5 sek. Ermdglicht es die Ein-
fligung des Passworts (77) und den Zugang zu den Konfigurationsparametern
(Parameter vom Typ Cxx)

6- PRG-Taste

- Bei Betatigung von 5 sec wird der Zugang zu den meistverwendeten Parame-
tern ermdglicht (Parameter mit Codes vom Typ Pxx);

- Im Alarmfall stellt es den Summton aus, bei erneuter Betatigung wird die
Alarmmeldung annulliert, wenn die Alarmursache beseitigt worden ist.

7- Taste:

- ermdglicht die Anzeige des Wertes von Sensor 1 fiir die gesamte Betatigungszeit

- Wihrend der Programmierung erméglicht es den Ubergang zum néchsten Pa-
rameter oder die Erhéhung des Parameterwertes.

8- Taste:

- ermoglicht die Anzeige des Wertes von Sensor 2 fiir die gesamte Betétigungs-
zeit

- Wahrend der Programmierung ermdglicht es den Ubergang zum vorangehen-
den Parameter oder die Reduzierung des Parameterwertes.

PYCCKUMH

1- Tucnmei:

- oToOpazkaeT NoKa3aHus JaTYMKOB

- B CllyYae HaJIMJKs CUTHAJIA TPEBOTH MOKA3bIBAET KOJ CHTHANA

- B pexKuMe MPOrpaMMUPOBAHHS IOKA3bIBAET KOJ| MAPAMETPOB 1 3HAUCHHE.
2- CBeTouoN ecATHYHOrO 3HAYECHHS:

- BKJIFOUCH TOJIBKO B CIIy4ae eciii M3MepsieMasi BENMUMHA IMEET JIeCITUIHOS
3HaueHne

3- Led out:

- BRITFOYeH B cirydae eci Bbixo 0-10V akTuBMpoBaH (HanpsokeHue Ha
BbIXOJIe OTJTuHO OT 0V)

- MuTraer, Korja sHayenue Ha Bbixoge 0-10V gocTuraer MakCUMaibLHO
3aMPOrpaMMUPOBAHHOTO 3HAYCHHSI.

4 - Led aux:

- BKJIIOYEH WM MUTAET B 3aBUCHMOCTH OT Coco6a (pyHKLIMOHMPOBAHMS
Bkuroueno - ¢yrkuuonnpyer ¢ ceresoii roukoit 1 (ST1)

BoikmioueHo - QyHKIOHNpyeT ¢ ceTeBoit Toukoi 2 (ST2)

5- knapuma SEL

- BLIBOJIUT Ha 3KPAH W/MITH YCTAHABIMBAET 3HAYeHUsT ceTeBbIX Touek (ST1 - ST2)

- U HAXATHH COBMeCTHO ¢ Kiapuiieil PRG Gornee uem Ha 5 cek, umeercst
BO3MOKHOCTH BBOJIa password (77) a Take UMeeTcsl HaTuue I0CTyna K
3a/IaHHBIM MapameTpaM (mapamerpbl Tima Cxx)

6 - knapuma PRG

- IIpU HAXaTnH Gonee S cek, MMeeTCsl BOBMOXKHOCTD I0CTYMA K HanGoree
YaCTO MCTONB3yeMBIM apamMeTpam (iapameTpbl ¢ KojioM Pxx);

- B CIly4ae HAJIMYKS CUTHAJIA TPEBOTH, TIPU TIOBTOPHOM HasKATHH IAHHOM
KJIABUILM, CUTHAN HCYE3aeT N0CyIe YCTPAHeH!s PUYMHBL.

7 - knasuma A :

- TIO3BOJISIET BBIBECTH HA 9KPAH 3HAUCHKE aT4MKa | B TeYeHMH UHTepPBaja
BPEMEHHM KOIJia KIIaBHIIA HaxkaTa.

[Tpu nporpaMMUPOBAHKHU MO3BOJSIET MEPEHTH K CIIEIYIOWIEMY U3 TTAPaMEeTPOB
WM YBETIMYUTh 3HAYCHIE TIapameTpa.

8 - knapnma V:

- TI03BOJISIET BHIBECTH HA 9KPaH 3HAUCHHUE JIATUNKA 2 B TeYEHUN HHTEPBaJa
BpPEMEHH, KOI7Ia KJaBUIIa HaXKaTa

- [Ipu mporpammupoBaHKK MO3BOJISIET MEPEHTH K NPEfIbIyILeMy U3
NapaMeTPOB WM YMEHBIIUTh 3HAUCHUE MApaMeTpa.




STRUMENTO TIPO  FCM0002000
INSTRUMENT TYPE  FCMO0002000
OUTILLAGE FCMO0002000
GERAT TYP FCMO0002000
INTRUMENTO TIPO  FCMO0002000
MPUBOP TUITA FCMO0002000

Sonde di pressione 4 -20 mA Tipo SPR
Sensor the Pressure 4 -20 mA Type SPR
Sonde de pression 4 -20 mA Type SPR
Drucksensor 4 -20 mA Typ SPR

Sondas de presion 4 -20 mA Tipo SPR
Maruuku fasienvst 4-20 mA tuna SPR

SPR25 (0-25 bar) STANDARD
SPR15 (0 -15 bar)
SPR45 (0 -45 bar)

Cambio SET -POINT
SET-POINT Change

Uscita / Outlet

Sortie / Austritt T £ .
Salida / ; £ &
ALLARME ' [T
: Z x x
- S - F
12|13(14 15(16(17 18]19(20
L GND 1D2 D1 REF L+ L-
N0 C NC L gig.in —] L ser.link —|
ran.out—l |—probe 1 —/ ,—probe 2 —
G{# G GND Y GND +12V B1 GND +12V B2 GND
11213 6(71(8 9 (10[11

5
w
|
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=
S
w
n

0-10 Vdc O————— &

STRUMENTO TIPO  FCMOONTCO00
INSTRUMENT TYPE  FCMOONTCO0
OUTILLAGE FCMOONTCO0
GERAT TYP FCMOONTCO0
INTRUMENTO TIPO  FCMOONTCO0
MPUBOP TUITA FCMOONTCO0

Sonde di temperatura
Sensor the temperature
Sonde de temperature
Temperatursensor
Sondas de temperatura
JlaTunky Temneparypbl

STE (10 kOhm /-20 °C ... +90 °C)

Cambio SET -POINT
SET-POINT Change

Uscita / Outlet

Sortie / Austritt R +
Salida / ; g &
ALLARME ; ) T
' X X
O F
12(13|14 15|16(17 18[19|120
L GND ID2 ID1 REF L+ L-
NO C NC L dig.in 1 Lser. Iink—J
[~ an.out— —probe 1 —/ —probe 2 —
G(+) G GND Y GND +12V BI GND +12V B2 GND|
1121345 6(7(8 9 [10(11

g 2 S [} Y Y
- ® 2irm 2iTas 3 E° 723 P .
z SPR1 SPR2 3 ° STE1 STE2
ITALIANO ENGLISH
Morsetto Simbolo Descrizione Clamp Symbol Description
1 G(+) Alimentazione (polo positivo in caso di tensione dc) 1 G(+) Power supply (positive pole with DC voltage)
2 G(-) Alimentazione (polo negativo in caso di tensione dc) 2 G(-) Power supply (negative pole with AC voltage)
3 GND Schermatura cavo 3 GND Cable shielding
4 Y Uscita analogica 0 -10 Vdc 4 Y 0-10 Vdc analog outlet
5 GND GND per uscita analogica 0 -10 Vdc 5 GND GND for 0-10 Vdc analog outlet
6 +12V Alimentazione ausiliaria 6 +12V Auxiliary power supply
7 B1 Ingresso sonda 1 7 B1 Sensor 1 inlet
8 GND GND per ingresso sonda 1 8 GND GND for sensor 1 inlet
9 +12V Alimentazione ausiliaria 9 +12V Auxiliary power supply
10 B2 Ingresso sonda 2 10 B2 Sensor 2 inlet
11 GND GND per ingresso sonda 2 11 GND GND for sensor 2 inlet
12 NO Uscita relé contatto normalmente aperto 12 NO Outlet relay contact normally open
13 [ Comune uscita relé 13 c Common relay outlet
14 NC Uscita relé contatto normalmente chiuso 14 NC Outlet relay contact normally closed
15 GND Comune ingressi digitali 15 GND Common digital inlet
16 ID2 Ingresso digitale 2 16 ID2 Digital inlet 2
17 ID1 Ingresso digitale 1 17 ID1 Digital inlet 1
18 REF Linea seriale RS485 : riferimento 18 REF Serial line RS485 : reference
19 TX+/RX+ Linea seriale R$485 : polo positivo 19 TX+/RX+ Serial line RS485 : positive pole
20  TX-/RX- Linea seriale RS485 : polo negativo 20 TX-/RX-  Serial line RS485 : negative pole
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FRANCAIS

DEUTSCH

Borne Symbole  Description Klemme Symbol Beschreibung
1 G(+) Alimentation (p6le positif pour tension dc) 1 G(+) Speisung (Pluspol bei Gleichstrom)
2 G(-) Alimentation (pdle negatif pour tension dc) 2 G(-) Speisung (Minuspol bei Gleichstrom)
3 GND Protection armoire électrique 3 GND Abschirmung Schalttafel
4 Y Sortie analogique 0-10 Vdc 4 Y Analogausgang 0 -10 Vdc
5 GND GND pour sortie analogique 0-10 Vdc 5 GND GND fiir Analogausgang 0 -10 vdc
6 +12V Alimentation auxiliaire 6 +12V Hilfsspeisung
7 B1 Entrée sonde 1 7 B1 Eingang Sensor 1
8 GND GND pour entrée sonde 1 8 GND GND fiir Eingang Sensor 1
9 +12V Alimentation auxiliaire 9 +12V Hilfsspeisung
10 B2 Entrée sonde 2 10 B2 Eingang Sensor 2
11 GND GND pour entrée sonde 2 11 GND GND fiir Eingang Sensor 2
12 NO Sortie relais contacteur normalement ouvert 12 NO Ausgang Relais NO-Kontakt
13 Cc Sortie commune relais 13 [ Gemeinsamer Ausgang Relais
14 NC Sortie relais contacteur normalement fermé 14 NC Ausgang Relais NC-Kontakt
15 GND Entrée numérique commune 15 GND Gemeinsame Digitaleingénge
16 ID2 Entrée numérique 2 16 ID2 Digitaleingang 2
17 D1 Entrée numérique 1 17 D1 Digitaleingang 1
18 REF Ligne sérielle RS485 : référence 18 REF serielle Leitung RS485 : Sollwert
19 TX+ /RX+ Ligne sérielle RS485 : pdle positif 19 TX+ / RX+ serielle Leitung RS485 : Pluspol
20 TX-/RX-  Ligne sérielle RS485 : pdle négatif 20 TX- / RX- serielle Leitung RS485 : Minuspol
ESPANOL PYCCKHMT
Clema Slmbole  Descripcion Knemva  Cimson Onncanne
1 G(+) Alimentacion (polo positivo en caso de tension dc) 1 G(+) uranne ( MONOKUTEIBHBIN MOMOC NPY HANpsbKeHnn dc)
2 G(-) Alimentacion (polo negativo en caso de tension dc) 2 G(-) Turanne ( OTPULATEIBHBII MOMOC NPH Hanpasikernu dc)
3 GND Proteccion del cuadro 3 GND 3ammra npoBoja
4 Y Salida analégica 0 -10 Vdc 4 Y Amnanorosbii Beixop 0-10 Vdc
5 GND GND para salida analégica 0 -10 Vdc 5 GND GDN gt anasorosoro Bbixopga 0-10 Vde
6 +12V Alimentacién auxiliar 6 +12V TlononHuTenbHOE MUTaHNne
7 B1 Entrada sonda 1 7 B1 Bxojt narunka 1
8 GND GND para entrada sonda 1 8 GND GDN pist BXOa laTunka 1
9 +12V Alimentacién auxiliar 9 +12V TlononHuTenbHOE MUTaHNne
10 B2 Entrada sonda 2 10 B2 Bxop narunka 2
11 GND GND para entrada sonda 2 11 GND GDN 151 BXOj1a jaTumka 2
12 NO Salida relé contacto normalmente abierto 12 NO BbIxoj1 pesie 00bIMHO OTKPBITOTO KOHTAKTa
13 (o} Relé salida del comun 13 C OOl BHIXOJ pelie
14 NC Salida relé contacto normalmente cerrado 14 NC BbIxoj1 pesie 00bIMHO 3aKPBITOTO KOHTAKTa
15 GND Comunes entradas digitales 15 GND OO1it 1pIPOBOIT BXOX
16 ID2 Entrada digital 2 16 1D2 Lpicpposoii Bxox 2
17 D1 Entrada digital 1 17 ID1 Hpichposoii Bxop 1
18 REF Linea serial RS485 : referencia 18 REF Jlnnns RS485 : cebuika
19 TX+/RX+ Linea serial RS485 : polo positivo 19 TX+ /RX+ Jlnuns RS485 : nonoxurernbHblit moimoc
20 TX-/RX- Linea serial RS485 : polo negativo 20 TX-/RX-  Jlnuns RS485 : orpuuatenbHblii nomoc
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PARAMETRI REGOLAZIONE FCMO0002000 PRESSIONE

ITALIANO

ESBP

COD. PARAMETRO MIN. MAX. DEFAULT NOTE SET
PARAMETRI RELATIVI AL SET-POINT
St1 Set point 1 0 100 18 Settare alla pressione relativa desiderata - bar DL/C
St2  Set point 2 0 100 18 Settare alla pressione relativa desiderata - bar DL/C
C00  Modo di funzionamento 0 8 5 Dir. -St1 & Dir. -St2 (comandato da ingresso ID1) DL
P01  Differenziale di St1 0,1 99,9 3 Differenziale in bar DL
P02  Differenziale di St2 0,1 99,9 3 Differenziale in bar DL
C03  Tipo di Set-point 0 2 2 Set-point corrispondente al valore max. di uscita DL
PARAMETRI USCITA ANALOGICA
C04  Valore minimo uscita 0 C05 0 Valore minimo uscita analogica 0+10 V espresso in % DF
CO05  Valore massimo uscita Co4 100 100 Valore massimo uscita analogica 0+10 V espresso in % DF
C06  Soft-start secondi 0 120 2 Velocita di variazione dell'uscita per passare da 0 a 100% o viceversa DF
C07  Cut-off 0 100 0 Soglia in % oltre la quale I'uscita viene disabilitata DF
C08  Speed-up 0 120 0 Soglia in % oltre la quale I'uscita viene forzata al massimo valore programmato DF
C09  Azione integrativa 0 999 0 Valore necessario a mantenere la grandezza regolata esattamente al set-point  DF
C10  Stato uscita con all. sonda 0 5 0 Uscita disabilitata (0%) DF
PARAMETRI INGRESSI
C13  Tipo di sonde 0 7 6 Sonde 4+20 mA per misura di pressione DL
C14  Tipo fluido frigorigeno 0 7 0 Fluido non specificato DF
C15  Val. minimo -40 C16 0 Trasduttore di pressione 4-20 mA (0-25 bar) DF
C16  Val. massimo C15 100 25 Trasduttore di pressione 4-20 mA (0-25 bar) DL
C17  Filtro ingressi sonde 0 10 1 Non accessibile con sonde pressione con fluido non specificato DF
C18  Unita misura 0 2 0 Non accessibile C13=2,4,6 e C14 =0 DF
C19  Gestione seconda sonda 0 4 1 Maggiore tra le due sonde DL
PARAMETRI DI ALLARME
P25  Soglia allarme di Bassa -40 P26 0 Allarme di bassa DL
P26  Soglia allarme di Alta P25 100 25 Allarme di alta DL
P27  Differenziale allarme 0 100 2 Definisce l'isteresi di reset allarmi DF
P28  Ritardo allarme 0 999 60 Ritardo di attivazione allarmi in secondi DL
PARAMETRI DI GESTIONE 1/0 DIGITALI
C29  Ingresso digitale 1 0 5 0 Utilizzato per St1/St2 DF
C30 Ingresso digitale 2 0 5 0 Non attivo DF
C31  Gestione uscita rele 0 8 1 Relé diseccitato in caso di allarme DL
PARAMETRI GESTIONE DELLA MISURA
C32  Visual. unita misura 0 3 2 Sempre abilitato DF
C33  Valore visualizzato 0 5 0 Misura effettiva della sonda in gestione (Vedi C19) DL
P34 Visualizz. misura effettiva - - - Solo visualizzazione -
P35  Visualizz. Sonda 1 - - - Solo visualizzazione -
P36  Visualizz. sonda 2 - - - Solo visualizzazione -
P37  Visualizz. % uscita analogica - - - Solo visualizzazione -
P38  Visualizz. % ingresso sonda 1 - - - Solo visualizzazione -
P39  Visualizz. Stato I/O digitali 00.0 11.1 - Solo visualizzazione -
PARAMETRI GESTIONE SBRINAMENTO (DEFROST)
P40  Soglia attivazione sbrinamento 0.0 P41 - Non accessibile DF
P41  Soglia disattivazione sbrinamento P40 100 100 Non accessibile DF
P42  Ritardo disattiv. sbrinamento 0 240 5 Non accessibile DF
P43  Durata massima sbrinamento 1 60 1 Non accessibile DF
P44 Ciclo minimo sbrinamento 1 240 1 Non accessibile DF
P45  Valore uscita in sbrinamento 0 100 0 Non accessibile DF
PARAMETRI TASTIERA/TELECOMANDO
C50 Abilitazione tastiera e telecomando 0 4 4 Tastiera abilitata; telecomando abilitato DF
C51  Codice abilitazione telecomando 0 99 0 Attribuisce un codice per abilitare I'accesso ai parametri da telecomando  DF
PARAMETRI GESTIONE COLLEGAMENTO SERIALE
C52  Tipo collegamento seriale 0 2 0 Collegamento disabilitato DF
C53  Indirizzo seriale 0 255 0 Non utilizzato DF
C54  Baud-rate / Indirizzo dest. Dati 0 32 0 Non utilizzato DF
C55  Frame 0 11 0 Non utilizzato DF
C56  Ritardo invio risposta 0 255 50 Non utilizzato DF
C57  Abilitazione hardware di scheda 0 255 255 Non utilizzato DF
V out
A SET-POINT
10V Note parametri

DF = Default strumento

DL = a cura CAREL APPLICO

DL/C = a cura dell'installatore

Parametri di Default per sonda 0 -25 bar idonea per i seguenti fluidi frigoriferi:
R404A R507 R407C R22 R134a
oV = Altri fluidi sono possibili variando i parametri di Default e il tipo di sonda.
-100 % 0%
-3 bar 0 bar

Differenziale 3 bar
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PARAMETRI REGOLAZIONE FCMOONTC00 TEMPERATURE

ITALIANO

ESBT

COD. PARAMETRO MIN. MAX. DEFAULT SET
PARAMETRI RELATIVI AL SET-POINT
St1 Set point 1 0 100 40 Settare alla temperatura desiderata - °C DL/C
St2 Set point 2 0 100 40 Settare alla temperatura relativa desiderata - °C DL/C
C00 Modo di funzionamento 0 8 5 Dir. -St1 & Dir. -St2 (comandato da ingresso ID1) DL
P01 Differenziale di St1 0,1 99,9 8 Differenziale in °C DL
P02 Differenziale di St2 0,1 99,9 8 Differenziale in °C DL
C03  Tipo di Set-point 0 2 2 Set-point corrispondente al valore max. di uscita DL
PARAMETRI USCITA ANALOGICA
C04  Valore minimo uscita 0 C05 0 Valore minimo uscita analogica 0+10 V espresso in % DF
C05  Valore massimo uscita Co4 100 100 Valore massimo uscita analogica 0+10 V espresso in % DF
C06  Soft-start 0 120 2 Velocita di variazione dell'uscita per passare da 0 a 100% o viceversa DF
C07  Cut-off 0 100 0 Soglia in % oltre la quale I'uscita viene disabilitata DF
C08 Speed-up 0 120 0 Soglia in % oltre la quale I'uscita viene forzata al massimo valore programmato DF
C09  Azione integrativa 0 999 0 Valore necessario a mantenere la grandezza regolata esattamente al set-point DF
C10  Stato uscita con all. sonda 0 5 0 Uscita disabilitata (0%) DF
PARAMETRI INGRESSI
C13  Tipo di sonde 0 0 0 Sonde NTC (10 kOhm a 25 °C) DL
C14  Tipo fluido frigorigeno 0 7 0 Non accessibile DF
C15 Val. minimo -40 C16 0 Non accessibile DF
C16  Val. massimo C15 100 25 Non accessibile DL
C17  Filtro ingressi sonde 0 10 1 Non accessibile DF
C18 Unita misura 0 2 0 °C DF
C19 Gestione seconda sonda 0 4 1 Maggiore tra le due sonde DL
PARAMETRI DI ALLARME
P25 Soglia allarme di Bassa -40 P26 -10 Allarme di Bassa DL
P26 Soglia allarme di Alta P25 100 90 Allarme di Alta DL
P27 Differenziale allarme 0 100 2 Definisce l'isteresi di reset allarmi DF
P28 Ritardo allarme 0 999 60 Ritardo di attivazione allarmi in secondi DL
PARAMETRI DI GESTIONE 1/0 DIGITALI
C29  Ingresso digitale 1 0 5 0 Utilizzato per St1 / St2 DF
C30 Ingresso digitale 2 0 5 0 Non attivo DF
C31 Gestione uscita rele 0 8 1 Rele diseccitato in caso di allarme DL
PARAMETRI GESTIONE DELLA MISURA
C32 Visualizz. unita misura 0 3 2 Sempre abilitato DF
C33  Valore visualizzato 0 5 0 Misura effettiva della sonda in gestione (Vedi C19) DL
P34 Visualizz. misura effettiva - - - Solo visualizzazione -
P35 Visualizz. Sonda 1 - - - Solo visualizzazione -
P36  Visualizz. Sonda 2 - - - Solo visualizzazione -
P37  Visualizz. % uscita analogica - - - Solo visualizzazione -
P38 Visualizz. % ingresso Sonda 1 - - - Solo visualizzazione -
P39  Visualizz. Stato I/O digitali 00.0 11.1 - Solo visualizzazione -
PARAMETRI GESTIONE SBRINAMENTO (DEFROST)
P40 Soglia attivazione sbrinamento 0.0 P41 - Non accessibile DF
P41 Soglia disattivazione sbrinamento P40 100 100 Non accessibile DF
P42 Ritardo disattiv. sbrinamento 0 240 5 Non accessibile DF
P43 Durata massima sbrinamento 1 60 1 Non accessibile DF
P44 Ciclo minimo sbrinamento 1 240 1 Non accessibile DF
P45 Valore uscita in sbrinamento 0 100 0 Non accessibile DF
PARAMETRI TASTIERA/TELECOMANDO
C50 Abilitazione tastiera e telecomando 0 4 4 Tastiera abilitata; telecomando abilitato DF
C51 Codice abilitazione telecomando 0 99 0 Attribuisce un codice per abilitare I'accesso ai parametri da telecomando DF
PARAMETRI GESTIONE COLLEGAMENTO SERIALE
C52 Tipo collegamento seriale 0 2 0 Collegamento disabilitato DF
C53  Indirizzo seriale 0 255 0 Non utilizzato DF
C54 Baud-rate / Indirizzo dest. Dati 0 32 0 Non utilizzato DF
C55 Frame 0 11 0 Non utilizzato DF
C56 Ritardo invio risposta 0 255 50 Non utilizzato DF
C57 Abilitazione hardware di scheda 0 255 255 Non utilizzato DF
V out A
SET-POINT Note parametri
10V DF = Default strumento
DL = a cura CAREL APPLICO
DL/C = acura dell'installatore
oV -
-100 % 0%
-8 °C 0°C
Differenziale 8 °C
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ENGLISH
REGULATION PARAMETERS FCM0002000 PRESSURE

ESBP

Code Parameters Min. Max. Default Note Set
SET-POINT PARAMETERS
St1 Set point 1 0 100 18 Set to the relative pressure required - bar DL/C
St2  Set point 0 100 18 Set to the relative pressure required - bar DL/C
C00  Function mode 0 8 5 Dir.-St1 & Dir.-St2 (commanded by input ID1) DL
PO1 St1 differential 0,1 99,9 3 Differential in bar DL
P02  St2 differential 0,1 99,9 3 Differential in bar DL
C03  Set-point type 0 2 2 Set-point corrisponding to the maximum output value DL
ANALOG OUTLET PARAMETERS
C04  Outlet minimum value 0 Co 50 Minimum analog outlet value 0+10 V expressed as % DF
C05  Outlet maximum value Co4 100 100 Maximum analog outlet value 0+10 V expressed as % DF
C06  Soft-start seconds 0 120 2 Outlet variation speed to go from 0 to 100% or viceversa DF
C07  Cut-off 0 100 0 Threshold as a %, over which the outlet is disactivated DF
C08  Speed-up 0 120 0 Threshold as a %, over which the outlet is forced to the maximum programmed value  DF
C09 Integrating action 0 999 0 Necessary value to maintain exact concordance with the set point DF
C10  Outlet state with alarm sensor 0 5 0 Outlet disactivated (0%) DF
INLET PARAMETERS
C13  Sensor type 0 7 6 4-20 mA sensor to measure the pressure DL
C14  Refrigerant fluid type 0 7 0 Fluid not specified DF
C15  Minimum value -40 C16 0 4-20 mA pressure transducer (0-25 bar) DF
C16  Maximum value C15 100 25 4-20 mA pressure transducer (0-25 bar) DL
C17  Inlet filter sensor 0 10 1 Not accessible with pressure sensor with non specified fluid DF
C18  Measurement unit 0 2 0 Not accessible C13=2,4,6 and C14 =0 DF
C19  Second sensor management 0 4 1 The larger of the two sensors DL
ALARM PARAMETERS
P25  Low threshold alarm fevel -40 P26 0 Low fevel alarm DL
P26  High threshold alarm level P25 100 25 High level alarm DL
P27  Alarm differential 0 100 2 Defines the alarm reset lag DF
P28  Alarm delay 0 999 60 Alarm activation delay in seconds DL
DIGITAL 1/0 MANAGEMENT PARAMETERS
C29 Digital inlet 1 0 5 0 Used for St1/5t2 DF
C30 Digital inlet 2 0 5 0 Not active DF
C31  Outlet relay management 0 8 1 Relay de-energised in presence of alarm DL
MEASUREMENT MANAGEMENT PARAMETERS
C32  Unit display 0 3 Always on DF
C33  Value shown 0 5 0 Effective measurement of the controlling sensor (See C19) DL
P34  Effective measurement display - - - Display only -
P35  Sensor 1 display - - - Display only -
P36  Sensor 2 display - - - Display only -
P37  Analog output % display - - - Display only -
P38  Sensor 1 input % display - - - Display only -
P39  Digital I/O state display 00.0 111 Display only -
DEFROST MANAGEMENT PARAMETERS
P40  Defrost activation threshold 0.0 P41 - Not accessible DF
P41 Defrost disactivation threshold P40 100 100 Not accessible DF
P42  Defrost disactivation delay 0 240 5 Not accessible DF
P43 Maximum defrost duration 1 60 1 Not accessible DF
P44 Minimum defrost cycle 1 240 1 Not accessible DF
P45  Defrost output value 0 100 0 Not accessible DF
KEYBOARD/REMOTE CONTROL PARAMETERS
C50  Keyboard/remote control enabling 0 4 4 Keyboard enabled, remote control enable DF
C51  Remote control enabling code 0 99 0 Attributes a code to enable access to the remote control parameters DF
SERIAL CONNECTION MANAGEMENT PARAMETERS
C52  Serial connection type 0 2 0 Connection disactivated DF
C53  Serial address 0 255 0 Not used DF
C54  Baud-rate / Data dest. Address 0 32 0 Not used DF
C55  Frame 0 11 0 Not used DF
C56  Send reply delay 0 255 50 Not used DF
C57  Hardware board enabling 0 255 255 Not used DF
V out
A SET-POINT Note parametri
10V DF = Default instrument
DL = By CAREL APPLICO
DL/C =By the installer
Ideal default parameters for sensor 0 -25 bar for the following refrigerant fluids:
R404A R507 R407C R22 R134a
ov > Other fluids are possible, veryng the default parameters and the type of sensor.
-100 % 0%
-3 bar 0 bar

Differential 3 bar
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ENGLISH
REGULATION PARAMETERS FCMOONTC00 TEMPERATURE ESBT
Code  Parameters Min. Max.  Default Note Set
SET-POINT PARAMETERS
St1 Set point 1 0 100 40 Set to the relative temperature required - °C DL/C
St2  Set point 2 0 100 40 Set to the relative temperature required - °CD L/C
C00  Function mode 0 8 5 Dir. -St1 & Dir. -St2 (commanded by input ID1) DL
P01 St1 differential 0,1 99,9 8 Differential in °C DL
P02  St2 differential 0,1 99,9 8 Differential in °C DL
C03  Set-point type 0 2 2 Set-point corrisponding to the maximum output value DL
ANALOG OUTLET PARAMETERS
C04  Outlet minimum value 0 C05 0 Minimum analog outlet value 0+10 V expressed as % DF
C05  Outlet maximum value Co4 100 100 Maximum analog outlet value 0+10 V expressed as % DF
C06  Soft-start 0 120 2 Outlet variation speed to go from 0 to 100 % or viceversa DF
C07  Cut-off 0 100 0 hreshold as a %, over which the outlet is disactivated DF
C08  Speed-up 0 120 0 Threshold as a %, over which the outlet is forced to the maximum programmed value ~ DF
C09 Integrating action 0 999 0 Necessary value to maintain exact concordance with the set point DF
C10  Outlet state with alarm sensor 0 5 0 Outlet disactivated (0 %) DF
INLET PARAMETERS
C13  Sensor type 0 0 0 NTC sensor (10 kOhm at 25 °C) DL
C14  Refrigerant fluid type 0 7 0 Not accessible DF
C15  Minimum value -40 C16 0 Not accessible DF
C16  Maximum value C15 100 25 Not accessible DL
C17  Inlet filter sensor 0 10 1 Not accessible DF
C18  Measurement unit 0 2 0 °C DF
C19  Second sensor management 0 4 1 The larger of the two sensors DL
ALARM PARAMETERS
P25  Low threshold alarm level -40 P26 -10 Low level alarm DL
P26  High threshold alarm level P25 100 90 High level alarm DL
P27  Alarm differential 0 100 2 Defines the alarm reset lag DF
P28  Alarm delay 0 999 60 Alarm activation delay in seconds DL
DIGITAL 1/0 MANAGEMENT PARAMETERS
C29 Digital inlet 1 0 5 0 Use for St1/ St2 DF
C30 Digital inlet 2 0 5 0 Not active DF
C31  Outlet relay management 0 8 1 Relay de-energised in presence of alarm DL
MEASUREMENT MANAGEMENT PARAMETERS
C32  Unit display 0 3 2 Always on DF
C33  Value shown 0 5 0 Effective measurement of the controlling sensor (See C19) DL
P34  Effective measurement display - - Display only -
P35  Sensor 1 display - - - Display only -
P36  Sensor 2 display - - - Display only -
P37  Analog output % display - - - Display only -
P38  Sensor 1 input % display - - - Display only -
P39  Digital I/O state display 00.0 11. Display only -
DEFROST MANAGEMENT PARAMETERS
P40  Defrost activation threshold 0.0 P41 - Not accessible DF
P41 Defrost disactivation threshold P40 100 100 Not accessible DF
P42  Defrost disactivation delay 0 240 5 Not accessible DF
P43 Maximum defrost duration 1 60 1 Not accessible DF
P44 Minimum defrost cycle 1 240 1 Not accessible DF
P45  Defrost output value 0 100 0 Not accessible DF
KEYBOARD/REMOTE CONTROL PARAMETERS
C50  Keyboard/remote control enabling 0 4 4 Keyboard enabled, remote control enabled DF
C51  Remote control enabling code 0 99 0 Attributes a code to enable access to the remote control parameters DF
SERIAL CONNECTION MANAGEMENT PARAMETERS
C52  Serial connection type 0 2 0 Connection disactivated DF
C53  Serial address 0 255 0 Not used DF
C54  Baud-rate / Data dest. Address 0 32 0 Not used DF
C55  Frame 0 11 0 Not used DF
C56  Send reply delay 0 255 50 Not used DF
C57  Hardware board enabling 0 255 255 Not used DF
V out
A SET-POINT .
Note parametri
10V DF = Default instrument
DL = By CAREL APPLICO
DL/C = By the installer
ov >
-100 % 0 %
-8 °C 0°C
Differential 8 °C
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FRANCAIS

PARAMETRES REGULATIONS FCMO0002000 PRESSION ESBP

COD. PRAMETRE MIN MAX  DEFAULT NOTE SET

PARAMETRES RELATIFS AU POINT DE CONSIGNE
St1 Point de consigne 1 0 100 18 Mettre a la pression relative désirée - bar DL/C
St2 Point de consigne 2 0 100 18 Mettre a la pression relative désirée - bar DL/C
C00  Type de fonctionnement 0 8 5 Dir. -St1 & Dir. -St2 (comandé par entrée ID1) DL
P01 Différentiel de St1 0,1 99,9 3 Différentiel in bar DL
P02  Différentiel de St2 0,1 99,9 3 Différentiel in bar DL
C03  Type di point de consigne 0 2 2 Point de consigne correspondant a la valeur max. de sortie DL
PARAMETRES sortie analogique
C04  Valeur minimale sortie 0 C05 0 Valeur minimale sortie analogique 0+10 V exprimée in % DF
C05  Valeur maximale sortie C04 100 100 Valeur maximale sortie analogique 0+10 V exprimée in % DF
C06  Soft-start secondes 0 120 2 Vitesse de variation de la sortie pour passer de 0 a 100% ou viceversa DF
C07  Cut-off 0 100 0 Seuil en % au dessus duquel la sortie est désactivée DF
C08  Speed-up 0 120 0 Seuil en % au dessus duguel la sortie est forcée au max de la valeur programmée DF
C09  Action intégrative 0 999 0 Valeur nécessaire pour maintenir la grandeur réglée exactement au point de consigne ~ DF
C10  Etat sortie avec alarme Sonde 0 5 0 Sortie désactivée (0%) DF
PARAMETRES entrées
C13  Type de sonde 0 7 6 Sonde 4-20 mA pour mesure de pression DL
C14  Type Fluide frigorigéne 0 7 0 Fluide non spécifié DF
C15  Val. minimale -40 C16 0 Transducteur di pression 4-20 mA (0-25 bar) DF
C16  Val. maximale C15 100 25 Transducteur di pression 4-20 mA (0-25 bar) DL
C17  Filtre entrées sonde 0 10 1 Non accessible DF
C18  Unité mesure 0 2 0 Non accessible C13 =2, 4,6 et C14=0 DF
C19  Gestion seconde sonde 0 4 1 Supérieure entre les deux sondes DL
PARAMETRES D'ALARME
P25  Seuil alarme de Basse -40 P26 0 Alarme de basse DL
P26 Seuil alarme de haute P25 100 25 Alarme de haute DL
P27  Différentiel alarme 0 100 2 Définit I'hystérésis de réarmement alarmes DF
P28  Retard alarme 0 999 60 retard d'activation alarmes en secondes DL
PARAMETRES DE GESTION I/0 NUMERIQUES
C29  Entrée numérique 1 0 5 0 Utilisé pour St1/St2 DF
C30  Entrée numérique 2 0 5 0 Non actif DF
C31  GESTION sortie relais 0 8 1 Relais désexcité en cas d'alarme DL
PARAMETRES GESTION DE LA MESURE
C32  Visual. unité Mesure 0 3 2 Toujours activé DF
C33  Valeur visualisé 0 5 0 Mesure effective de la sonde en gestion (Voir C19) DL
P34  Visualis. Mesure effective - Seulement visualisation -
P35  Visualis. Sonde 1 - - Seulement visualisation -
P36  Visualis. sonde 2 - - Seulement visualisation -

P37  Visualis. % sortie analogique - - Seulement visualisation -

P38  Visualis. % entrée sonde 1 - - Seulement visualisation -

P39  Visualis. état /0O numériques 00.0 11.1 - Seulement visualisation -

PARAMETRES GESTION dégivrage (DEFROST)

P40  Seuil activation dégivrage 0.0 P41 - Non accessible DF
P41 Seuil désactivation dégivrage P40 100 100 Non accessible DF
P42  Retard désactiv. dégivrage 0 240 5 Non accessible DF
P43  Durée maximale dégivrage 1 60 1 Non accessible DF
P44 Cycle minimal dégivrage1 240 1 1 Non accessible DF
P45  Valeur sortie in dégivrage 0 100 0 Non accessible DF
PARAMETRES clavier/télécommande

C50  activation clavier e télécommande 0 4 4 Clavier activé télécommande activée DF
C51  Code activation télécommande 0 99 0 Attribue un code pour activerl'accés aux parametres par télécommande DF

PARAMETRES GESTION branchement sériel

C52  Type branchement sériel 0 2 0 Branchement désactivé DF
C53  Indirizzo sériel 0 255 0 Non utilisé DF
C54  Baud-rate / Indirizzo dest. Données 0 32 0 Non utilisé DF
C55  Frame 0 11 0 Non utilisé DF
C56  Retard envoi réponse 0 255 50 Non utilisé DF
C57  Activation hardware de carte 0 255 255 Non utilisé DF
V out
A SET-POINT
10V Note parametres
DF = Default instrument
DL = Aux soins CAREL APPLIQUE
DL/C = Aux soinsthe linstallateur
Parametres de default pour sonde 0 -25 bar adaptée pour les fluides
fririgénes suivants:
oV > R404A R507 R407C R22 R134a
-100 % 0% D’autres fluides sont possibles en variant les Parametres de default et le
-3 bar 0 bar type de sonde.

Differentiel 3 bar
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FRANCAIS

PARAMETRES REGULATIONS FCMOONTC000 TEMPERATURE ES BT
COD. PRAMETRE MIN MAX DEFAULT NOTE SET
PARAMETRES RELATIFS AU POINT DE CONSIGNE
St1 Point de consigne 1 0 100 40 Mettre a la température désirée - °C DL/C
St2 Point de consigne 2 0 100 40 Mettre a la température désirée - °C DL/C
C00  Type de fonctionnement 0 8 5 Dir.-St1 & Dir.-St2 (commandé par entrée ID1) DL
P01 Différentiel di St1 0,1 99,9 8 Différentiel in °C DL
P02  Différentiel di St2 0,1 99,9 8 Différentiel in °C DL
C03  Type di Point de consigne 0 2 2 Point de consigne correspondant a la valeur max. de sortie DL
PARAMETRES sortie analogique
C04  Valeur minimale sortie 0 C05 0 Valeur minimale sortie analogique 0+10 V exprimé en % DF
C05  Valeur maximale sortie Co4 100 100 Valeur maximale sortie analogique 0+10 V exprimé en % DF
C06  Soft-start 0 120 2 Vitesse de variation de la sortie pour passer de 0 & 100 % ou viceversa DF
C07  Cut-off 0 100 0 Seuil en % au dessus duquel la sortie est desactivée DF
C08  Speed-up 0 120 0 Seuil en % au dessus duquel la sortie est forcée au maximum de la valeur programmée DF
C09  Action intégrative 0 999 0 Valeur nécessaire pour maintenir la grandeur réglée exactement au Point de consigne DF
C10  Etat sortie avec alarme Sonde 0 5 0 Sortie désactivée (0 %) DF
PARAMETRES ENTREES
C13  Type de sondes 0 0 0 Sondes NTC (10 kOhm a 25 °C) DL
C14  Type fluide frigorigéne 0 7 0 Non accessible DF
C15  Val. minimale -40 C16 0 Non accessible DF
C16  Val. maximale C15 100 25 Non accessible DL
C17 _ Filtre entrées sonde 0 10 1 Non accessible DF
C18  Unité mesure 0 2 0 °C DF
C19  Gestion seconde Sonde 0 4 1 Supérieure entre les deux sondes DL
PARAMETRES DI ALLARME
P25  Seuil alarme di Basse -40 P26 -10 Allarme di Basse DL
P26 Seuil alarme di Haute P25 100 90 Allarme di Haute DL
P27  Différentiel allarme 0 100 2 Définit I'hystérésis de Réarmement alarmes DF
P28  Retard allarme 0 999 60 Retard d'activation alarmes en secondes DL
PARAMETRES DE GESTION I/0 NUMERIQUES
C29  Entrée numérique 1 0 5 0 Utilisation pour St1 / St2 DF
C30  Entrée numérique 2 0 5 0 Non activé DF
C31  Gestion sortie relais 0 8 1 Relais désexcité en cas d'alarme DL
PARAMETRES GESTION DE LA MESURE
C32  Visual. unité mesure 0 3 2 Toujours activé DF
C33  Valeur visualisée 0 5 0 Mesure effective de la sonde en gestion (Voir C19) DL
P34  Visualis. mesure effective - - Seulement visualisation -
P35  Visualis. Sonde 1 - - - Seulement visualisation -
P36  Visualis. Sonde 2 - - - Seulement visualisation -
P37  Visualis. % sortie analogique - - - Seulement visualisation -
P38  Visualis. % entrée Sonde 1 - - - Seulement visualisation -
P39  Visualis. Stato I/O numériques 00.0 11.1 Seulement visualisation -
PARAMETRES GESTION dégivrage (DEFROST)
P40  Seuil activation dégivrage 0.0 P41 - Non accessible DF
P41 Seuil désactivation dégivrage P40 100 100 Non accessible DF
P42  Retard désactiv. dégivrage 0 240 5 Non accessible DF
P43 Durée maximale dégivrage 1 60 1 Non accessible DF
P44 Cycle minimal dégivrage 1 240 1 Non accessible DF
P45  Valeur sortie in dégivrage 0 100 0 Non accessible DF
PARAMETRES CLAVIER/TELECOMANDE
C50  Activation clavier et télécomande 0 4 4 Clavier activé télécomande activé DF
C51  Codice activation télécomande 0 99 0 Attribue un code pour activer |'accés aux parametres de télécomande DF
PARAMETRES GESTION branchement SERIEL
C52  Type branchement sériel 0 2 0 Branchement désactivé DF
C53  Adresse sérielle 0 255 0 Non utilisé DF
C54  Baud-rate / adresse dest. Données 0 32 0 Non utilisé DF
C55  Frame 0 11 0 Non utilisé DF
C56  Retard envoi réponse 0 255 50 Non utilisé DF
C57  Activation hardware de carte 0 255 255 Non utilisé DF
V out
A SET-POINT
10V Note parametres
DF = Default instrument
DL = Aux soins CAREL APPLIQUE
DL/C = Aux soinsthe l'installateur
ov =
-100 % 0 %
-8 °C 0°C

Differentiel 8 °C
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DEUTSCH

ESBP

REGELPARAMETER FCM0002000 DRUCK
COD. PRAMETER MIN MAX  DEFAULT ANMERKUNG SET
PARAMETER SOLLWERTE
St1 Sollwert 1 100 18 Einstellung auf gewlinschten Druck - bar DL/C
St2 Sollwert 1 100 18 Einstellung auf gewlinschten Druck - bar DL/C
C00  Betriebsmodus 0 8 5 Dir.-St1 & Dir.-St2 (gesteuert von Eingang ID1) DL
P01 Differential von St1 0,1 99,9 3 Differential in bar DL
P02  Differential von St2 0,1 99,9 3 Differential in bar DL
C03  Sollwert-Typ 0 2 2 Dem max. Ausgangswert entsprechender Sollwert DL
PARAMETER ANALOG-AUSGANG
C04  Minimalwert Ausgang 0 C05 0 Minimalwert Analogausgang 0+10V ausgedriickt in % DF
C05  Maximalwert Ausgang C04 100 100 Maximalwert Analogausgang 0+10V ausgedriickt in % DF
C06  Soft-start-Zeit Sekunden 0 120 2 Variationsgeschwindigkeit Ausgang flir Ubergang von 0 auf 100% oder umgekehrt DF
C07  Cut-off 0 100 0 Schwelle in % Uber der der Ausgang deaktiviert wird DF
C08  Speed-up 0 120 0 Schwelle in % Uber der der Ausgang auf den programmierten Max.wert modifiziert wird DF
C09 Integrativ-Aktion 0 999 0 Wert um die geregelte GréBe genau auf dem Sollwert zu halten DF
C10  Zustand Ausgang mit all. Sensor 0 5 0 Ausgang deaktiviert (0%) DF
PARAMETER EINGANGE
C13  Sensoren Typ 0 7 6 Sensor 4-20 mA fiir Druckmessung DL
C14  Kéltemittel Typ 0 7 0 Kéltemittel nicht spezifiziert DF
C15  Min. Wert -40 C16 0 Druckwandler 4-20 mA (0-25 bar) DF
C16  Max. Wert C15 100 25 Druckwandler 4-20 mA (0-25 bar) DL
C17  Filter Sensoreneingange 0 10 1 Nicht verfiigbar mit Drucksensor mit nicht spezifiziertem Kéltemittel DF
C18  MaBeinheit 0 2 0 Nicht verfigbar C13 =2, 4,6 und C14 =0 DF
C19  Steuerung zweiter Sensor 0 4 1 Hochstwert zwischen den beiden Sensoren DL
PARAMETER ALARM
P25  Schwelle Alarm niedrige Temp. -40 P26 0 Alarm niedriger Druck DL
P26 Schwelle Alarm hohe Temp. P25 100 25 Alarm hoher Druck DL
P27  Alarm-Differential 0 100 2 Definiert die Hysterese der Alarmriicksetzung DF
P28  Alarm-Verzdégerung 0 999 60 Verzégerung der Alarmaktivierung in Sekunden DL
PARAMETER STEUERUNG DIGITALE I/0
C29  Digital-Eingang 1 0 5 0 Verwendet fiir St1/St2 DF
C30  Digital-Eingang 2 2 0 5 0 Nicht aktiv DF
C31  Steuerung Ausgang Relais 0 8 1 Relais nicht erregt in Alarmfall DL
PARAMETER STEUERUNG MASSEINHEIT
C32  Anzeige MaBeinheit 0 3 2 Immer aktiv DF
C33  Angezeigter Wert 0 5 0 Effektiver Wert des gesteuerten Sensors (sieche C19) DL
P34  Anzeige effektives MaB - - - Nur Anzeige -
P35  Anzeige Sensor 1 - - - Nur Anzeige -
P36  Anzeige Sensor 2 - - - Nur Anzeige -
P37  Anzeige % Analogausgang - - - Nur Anzeige -
P38  Anzeige % Eingang Sensor 1 - - - Nur Anzeige -
P39  Anzeige Zustand digitale I/0 00.0 11.1 Nur Anzeige -
PARAMETER STEUERUNG ABTAUUNG (DEFROST)
P40  Schwelle Abtauaktivierung 0.0 P41 - Nicht zugénglich DF
P41 Schwelle Abtaudeaktivierung P40 100 100 Nicht zugénglich DF
P42 Verzégerung Deak. Abtauung 0 240 5 Nicht zugénglich DF
P43 Maximaldauer Abtauung 1 60 1 Nicht zugénglich DF
P44 Mindestzyklus Abtauung 1 240 1 Nicht zugénglich DF
P45  Ausgangswert bei Abtauung 0 100 0 Nicht zugénglich DF
PARAMETER TASTATUR/FERNBEDIENUNG
C50  Aktiv.Tastatur u.Fernbedienung 0 4 4 Tastatur aktiviert Fernbedienung aktiviert DF
C51  Code Aktivierung Fernbedienung 0 99 0 Erteilt Code fiir Zugang zu Parametern Fernbedienung DF
PARAMETER STEUERUNG SERIELLER ANSCHLUSS
C52  Typ serieller Anschluss 0 2 0 Anschluss deaktiviert DF
C53  Serielle Adresse 0 255 0 Nicht verwendet DF
C54  Baudrate / Adresse Datenempfanger 0 32 0 Nicht verwendet DF
C55  Frame 0 11 0 Nicht verwendet DF
C56  Verzdgerung Ubersendung Antwort 0 255 50 Nicht verwende DF
C57  Aktivierung Hardware Platine 0 255 255 Nicht verwendet DF
V out
A SOLLWERT Note parametres
10V DF = Default einheit
DL = Durch CAREL APPLICO
DL/C = Durch installateur
oV - Defaultparameter flir geeigneten Sensor 0-25 bar fiir folgende Kaltemittel:
-100 % 0 (% R404A R507 R407C R22 R134a
-3 bar 0 bar Andere Kéltemittel mit anderem Sensortyp auf Anfrage

Differential 3 bar
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REGELPARAMETER FCMOONTC00 TEMPERATUR

DEUTSCH

ESBT

COD. PRAMETER MIN MAX DEFAULT ANMERKUNG SET
PARAMETER SOLLWERTE

St Sollwert 1 -10 100 40 Einstellung auf gewiinschte Temperatur - °C DL/C
St2 Sollwert 2 -10 100 40 Einstellung auf gewiinschte Temperatur - °C DL/C
C00 Betriebsmodus 0 8 5 Dir.-St1 & Dir.-St2 (gesteuert von Eingang ID1) DL
P01 Differential von St1 0,1 99,9 8 Differential in °C DL
P02 Differential von St2 0,1 99,9 8 Differential in °C DL
C03 Sollwert-Typ 0 2 2 Dem max. Ausgangswert entsprechender Sollwert DL
PARAMETER ANALOG-AUSGANG

C04 Minimalwert Ausgang 0 C05 0 Minimalwert Analogausgang 0+10 V ausgedriickt in % DF
C05 Maximalwert Ausgang C04 100 100 Maximalwert Analogausgang 0+10 V ausgedriickt in % DF
C06 Soft-start-Zeit Sekunden 0 120 2 Variationsgeschwindigkeit Ausgang flir Ubergang von 0 auf 100% oder umgekehrt DF
co7 Cut-off 0 100 0 Schwelle in % Uber der der Ausgang deaktiviert wird DF
Co8 Speed-up 0 120 0 Schwelle in % tiber der der Ausgang auf den programmierten Max.wert modifiziert wird DF
C09 Integrativ-Aktion 0 999 0 Notwendiger Wert, um geregelte GréBe direkt auf dem Sollwert zu halten DF
C10 Zustand A. mit Alarm Sensor 0 5 0 Ausgang deaktiviert (0%) DF
PARAMETER EINGANGE

C13 Sensoren Typ 0 0 0 Sensor NTC (10 kOhm bei 25 °C) DL
C14 Kéltemittel Typ 0 7 0 Nicht zugénglich DF
C15 Min. Wert -40 C16 0 Nicht zugénglich DF
C16 Max. Wert C15 100 25 Nicht zugénglich DL
C17 Filter Sensoreneingange 0 10 1 Nicht zugénglich DF
C18 MaBeinheit 0 2 0 °C DF
C19 Steuerung zweiter Sensor 0 4 1 Hochstwert zwischen den beiden Sensoren DL
PARAMETER ALARM

P25 Schwelle Alarm niedrige Temp. -40 P26 -10 Alarm niedrige Temperatur DL
P26 Schwelle Alarm hohe Temp. P25 100 90 Alarm hohe Temperatur DL
P27 Alarm-Differential 0 100 2 Definiert die Hysterese der Alarmriicksetzung DF
P28 Alarm-Verzdgerung 0 999 60 Verzdgerung der Alarmaktivierung in Sekunden DL
PARAMETER STEUERUNG DIGITALEI/O

C29 Digital-Eingang 1 0 5 0 Verwendet fiir St1 / St2 DF
C30 Digital-Eingang 2 0 5 0 Nicht aktiv DF
C31 Steuerung Ausgang Relais 0 8 1 Relais nicht erregt im Alarmfall DL
PARAMETER STEUERUNG MASSEINHEIT

C32 Anzeige MaBeinheit 0 3 2 Immer aktiv DF
C33 Angezeigter Wert 0 5 0 Effektiver Wert des gesteuerten Sensors (siche C19) DL
P34 Anzeige effektives MaB - Anzeige gesteuerter Sensor -
P35 Anzeige Sensor 1 - - - nur Anzeige -
P36 Anzeige Sensor 2 - - - nur Anzeige -
P37 Anzeige % Analogausgang - - - nur Anzeige -
P38 Anzeige % Eingang Sensor 1 - - - nur Anzeige -
P39 Anzeige Zustand digitale I/O 00.0 114 nur Anzeige -
PARAMETER STEUERUNG ABTAUUNG (DEFROST)

P40 Schwelle Abrauaktivierung 0.0 P41 - Nicht zugénglich DF
P41 Schwelle Abtaudeaktivierung P40 100 100 Nicht zuganglich DF
P42 Verzdgerung Deakt. Abtauung 0 240 5 Nicht zuganglich DF
P43 Maximaldauer Abtauung 1 60 1 Nicht zuganglich DF
P44 Mindestzyklus Abtauung 1 240 1 Nicht zuganglich DF
P45 Ausgangswert bei Abtauung 0 100 0 Nicht zuganglich DF
PARAMETER TASTATUR/FERNBEDIENUNG

C50 Aktiv. Tastatur u. Fernbedienung 0 4 4 Tastatur aktiviert, Fernbedienung aktiviert DF
C51 Code Aktivierung Fernbedienung 0 99 0 Erteilt Code fir Zugang zu Parametern Uber Fernbedienung DF
PARAMETER STEUERUNG SERIELLER ANSCHLUSS

C52 Typ serieller Anschluss 0 2 0 Anschluss deaktiviert DF
C53 Serielle Adresse 0 255 0 Nicht verwendet DF
C54 Baudrate / Adresse Datenempfénger 0 32 0 Nicht verwendet DF
C55 Frame 0 11 0 Nicht verwendet DF
C56 Verzbg. Ubersendung Antwort 0 255 50 Nicht verwendet DF
C57 Aktivierung Freigabe Platine 0 255 255 Nicht verwendet DF

V out
A SOLLWERT
10V
oV .
-100 % 0%
8°C 0°C

Differential 8 °C

Note parametres

DF = Default Einheit

DL = Durch CAREL APPLICO
DL/C = Durch Installateur
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ESPANOL

PARAMETROS REGOLACION  FCM0002000 PRESION

ESBP

COD. PARAMETRO MIN. MAX. DEFAULT  NOTE SET
PARAMETROS RELATIVOS AL SET-POINT
St Set point 1 0 100 18 Ajustar a la presion relativa deseada bar DL/C
St2 Set point 2 0 100 18 Ajustar a la presion relativa deseada bar DL/C
C00  Modo de funcionamiento 0 8 5 Dir.-St1 & Dir.-St2 (mandado por entrada ID1) DL
P01 Diferencial de St1 0,1 99,9 3 Diferencial in bar DL
P02  Diferencial de St2 0,1 99,9 3 Diferencial en bar DL
C03  Tipo de Set-point 0 2 2 Set-point correspondiente al valor max. de salida DL
PARAMETROS SALIDA ANALOGICA
C04  Valor minimo salida 0 C05 0 Valor minimo salida anal6gica 0+10 V expresado en % DF
C05  Valor maximo salida C04 100 100 Valor méximo salida analégica 0+10 V expresado en % DF
C06  Soft-start-segundos 0 120 2 Velocidad de variacién de la salida para pasar de 0 a 100 % o viceversa  DF
C07  Cut-off 0 100 0 Umbral en % mas alld del cual se deshabilita la salida DF
C08  Speed-up 0 120 0 Umbral en % mas alla del cual la salida es forzada al maximo valor programado DF
C09  Accidn integrativa 0 999 0 Valor necesario a mantener la magnitud regulada exactamente en el set-point DF
C10  Estado salida con alarm. sonda 0 5 0 Salida deshabilitada (0%) DF
PARAMETROS ENTRADAS
C13  Tipo de sondas 0 7 6 Sondas 4-20 mA para medicion de presion DL
C14  Tipo fluido frigorigeno 0 7 0 Fluido no especificado DF
C15  Val. minimo -40 C16 0 Transductor de presién 4-20 mA (0-25 bar) DF
C16  Val. maximo C15 100 25 Transductor de presion 4-20 mA (0-25 bar) DL
C17  Filtro entradas sondas 0 10 1 No accesible con sondas presion con fluido no especificado DF
C18  Unidad medida 0 2 0 No accesible C13=2,4,6 C14=0 DF
C19  Gestién segunda sonda 0 4 1 Mayor entre las dos sondas DL
PARAMETROS DE ALARMA
P25  Umbral Alarma de Baja -40 P26 0 Alarma de baja DL
P26 Umbral Alarma de Alta P25 100 25 Alarma de alta DL
P27  Diferencial de alarma 0 100 2 Define los isteresis de reset alarmas DF
P28  Retraso alarma 0 999 60 Retraso de activacion alarmas en segundos DL
PARAMETROS DE GESTION Y/O DIGITALES
C29  Entrada digital 1 0 5 0 Utilizado para St1/St2 DF
C30  Entrada digital 2 0 5 0 No activo DF
C31  Gestion salida rele 0 8 1 Relé desexcitado en caso de alarma DL
PARAMETROS GESTION DE LA MEDIDA
C32  Visual. unidad medida 0 3 2 Siempre habilitado DF
C33  Valor visualizado 0 5 0 Medida efectiva de la sonda en gestion (Ver C19) DL
P34  Visualiz. medida efectiva - - - Solo visualizacion -
P35  Visualiz. Sonda 1 - - - Solo visualizacion -
P36  Visualiz. sonda 2 - - - Solo visualizacion -
P37  Visualiz. % salida analégica - - - Sélo visualizacion -
P38  Visualiz. % entrada sonda 1 - - - Solo visualizacion -
P39  Visualiz. Estado I/O digitales 00.0 11.1 Sélo visualizacion -
PARAMETROS GESTION DESCONGELACION (DEFROST)
P40  Umbral activacion descongelacion 0.0 P41 - No accesible DF
P41 Umbral desactivacion descongelacion P40 100 100 No accesible DF
P42 Retraso desactiv. descongelacion 0 240 5 No accesible DF
P43  Duracion maxima descongelacion 1 60 1 No accesible DF
P44 Ciclo minimo descongelacion 1 240 1 No accesible DF
P45  Valor salida en descongelacion 0 100 0 No accesible DF
PARAMETROS TECLADO/MANDO
C50  Habilitacion teclado y mando 0 4 4 Teclado habilitado; telemando habilitado DF
C51  Cddigo habilitacién mando 0 99 0 Atribuye un cddigo para habilitar el acceso a los parametros de telemando DF
PARAMETROS GESTION CONEXION SERIAL
C52  Tipo conexion serial 0 2 0 Conexion deshabilitada DF
C53  Direccidn serial 0 255 0 No utilizado DF
C54  Baud-rate / Direccién dest. Datos 0 32 0 No utilizado DF
C55  Frame 0 11 0 No utilizado DF
C56  Retraso envio respuesta 0 255 50 No utilizado DF
C57  Habilitacién hardware de ficha 0 255 255 No utilizado DF
V out
A SET-POINT NotAS parametros
10V DF = Default instrumento

DL = a cargo CAREL APPLICO

DL/C = acargo del instalador

Parametros de Default para sonda 0 -25 bar idénea para los segmentos var-

iando los parametros de default y el tipo de sonda

oV - R404A R507 R407C R22 R134a
-100 % 0 cy; Altri fluidi sono possibili variando i parametri di Default e il tipo di sonda.
-3 bar 0 bar
Diferencial 3 bar
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ESPANOL
PARAMETROS REGOLACION FCMOONTC00 TEMPERATURA ESBT

COD. PARAMETRO MIN. MAX. DEFAULT NOTE SET
PARAMETROS RELATIVOS AL SET-POINT
Sti Set point T 0 100 40 Ajustar a Ta temperatura deseada °C DL/C
St2 Set point 2 0 100 40 Ajustar a la temperatura deseada °C DL/C
C00  Modo de funcionamiento 0 8 5 Dir.-St1 & Dir.-St2 (mandado por entrada ID1) DL
P01 Diferencial de St1 0,1 99,9 8 Diferencial in °C DL
P02  Diferencial de St2 0,1 99,9 8 Diferencial en °C DL
C03  Tipo de Set-point 0 2 2 Set-point correspondiente al valor max. de salida DL
PARAMETROS SALIDA ANALOGICA
C04  Valor minimo salida 0 C05 0 Valor minimo salida analdgica 0+10V expresado en % DF
C05  Valor maximo salida C04 100 100 Valor méximo salida analégica 0+10V expresado en % DF
C06  Soft-start 0 120 2 Velocidad de variacién de la salida para pasar de 0 a 100 % o viceversa DF
C07  Cut-off 0 100 0 Umbral en % mas alla del cual se deshabilita la salida DF
C08  Speed-up 0 120 0 Umbral en % mas alla del cual la salida es forzada al maximo valor programado DF
C09  Accidn integrativa 0 999 0 Valor necesario a mantener la magnitud regulada exactamente en el set-point DF
C10  Estado salida con alarm. sonda 0 5 0 Salida deshabilitada (0%) DF
PARAMETROS ENTRADAS
C13  Tipo de sondas 0 0 0 Sondas NTC (10 kOhm a 25 °C) DL
C14  Tipo fluido frigorigeno 0 7 0 No accesible DF
C15  Val. minimo -40 C16 0 No accesible DF
C16  Val. maximo C15 100 25 No accesible DL
C17  Filtro entradas sondas 0 10 1 No accesible DF
C18  Unidad medida 0 2 0 °C DF
C19  Gestién segunda sonda 0 4 1 Mayor entre las dos sondas DL
PARAMETROS DE ALARMA
P25  Umbral Alarma de Baja -40 P26 -10 Alarma de baja DL
P26  Umbral Alarma de Alta P25 100 90 Alarma de alta DL
P27  Diferencial de alarma 0 100 2 Define los intereses de reset alarmas DF
P28  Retraso alarma 0 999 60 Retraso de activacion alarmas en segundos DL
PARAMETROS DE GESTION Y/O DIGITALES
C29  Entrada digital 1 0 5 0 Utilizado para St1 / St2 DF
C30  Entrada digital 2 0 5 0 No activo DF
C31  Gestion salida relé 0 8 1 Relé desexcitado en caso de alarma DL
PARAMETROS GESTION DE LA MEDIDA
C32  \Visual. unidad medida 0 3 2 Siempre habilitado DF
C33  Valor visualizado 0 5 0 Medida efectiva de la sonda en gestién (Ver C19) DL
P34  Visuales. medida efectiva - - - Solo visualizacién -
P35  Visualiz. Sonda 1 - - - Solo visualizacién -
P36  Visualiz. sonda 2 - - - Solo visualizacién -
P37  Visualiz. % salida analogica - - - Solo visualizacién -
P38  Visualiz. % entrada sonda 1 - - - Solo visualizacién -
P39  Visualiz. Estado I/O digitales 00.0 11.1 Solo visualizacién -
PARAMETROS GESTION DESCONGELACION (DEFROST)
P40  Umbral activacion descongelacion 0.0 P41 - No accesible DF
P41 Umbral desactivacion descongelacion P40 100 100 No accesible DF
P42  Retraso desactiv. descongelacién 0 240 5 No accesible DF
P43  Duraciéon maxima descongelacién 1 60 1 No accesible DF
P44 Ciclo minimo descongelacion 1 240 1 No accesible DF
P45  Valor salida en descongelacién 0 100 0 No accesible DF
PARAMETROS TECLADO/MANDO
C50  Habilitacion teclado y mando 0 4 4 Teclado habilitado; telemando habilitado DF
C51  Cddigo habilitacién mando 0 99 0 Atribuye un cédigo para habilitar el acceso a los parametros de telemando DF
PARAMETROS GESTION CONEXION SERIAL
C52  Tipo conexion serial 0 2 0 Conexion deshabilitada DF
C53  Direccién serial 0 255 0 No utilizado DF
C54  Baud-rate / Direccién dest. Datos 0 32 0 No utilizado DF
C55  Frame 0 11 0 No utilizado DF
C56  Retraso envio respuesta 0 255 50 No utilizado DF
C57  Habilitacion hardware de ficha 0 255 255 No utilizado DF
V out
A SET-POINT
10V NotAS parametros
DF = Default instrumento
DL = a cargo CAREL APPLICO
DL/C = acargo del instalador
oV >
-100 % 0%
-8°C 0°C

Diferencial 8 °C
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PYCCKUH
MMAPAMETPBI PEI'YJIMPOBAHUS JABJEHUA FCM0002000 E S B P

KOJT. napamerp MuH. Makc. default mnpumeuanue. set
MIAPAMETPBI, OTHOCSIIIUECS K CETEBOI TOUKE
St1  CereBas Touka 1 0 100 18 YCTaHOBHTH 3KeJIaeMOe 3HaueHue - bar DL/C
St2 CereBast Touka 2 0 100 18 YCTaHOBUTH JKeTaeMOe 3HaueHue - bar DL/C
C00  Croco6 (hyHKUMOHNPOBAHHSI 0 8 5 Dir.-St1 & Dir.-St2 (ynpasusiercst Bxogom ID1) DL
P01 Mudppepenuman Stl 0,1 99,9 3 Tudpepenupan B bar DL
P02 ucpcpepenuman St2 0,1 99,9 3 Nucpepenupan bar DL
C03  Tun cereBoli TOUKK 0 2 2 CerTeBast TOUKa, COOTBETCTBYIOIIAS MAKCHMATLHOMY 3HAUCHUIO Ha BBIXOJIC DL
ITAPAMETPBI AHAJIOTOBOI'O BBIXOJIA
C04  MuHMMAIbHOE 3HaYeHKE BBIXOA 0 C05 0 MuHuMalibHOe 3HaueHne ananoroporo Bbixoga 0+10 V eBbipaxeHo B % DF
C05 MmaxkcMMajIbHOE 3HAUYEHHE BBIXOMIA Cco4 100 100 MakcumanbHoe 3HaueHne ananorosoro Bbixoga 0+10 V eBbipaxeno B % DF
C06  Soft-start secondi 0 120 2 ckopocTh u3MeHenns Ha Bbixojie ot 0 10 100% umm Haobopot DF
C07  Cut-off 0 100 0 TToporoBoe 3HaueHne B % I0CJIe KOTOPOTO BBIXOJ| OTKIIOYEH DF
CO8  Speed-up 0 120 0 TToporosoe 3Hauenne B % JyIs yCTAHOBKM MAKCUMAILHOTO 3HAUCHWS MK mporpavmvuposanii ~ DF
C09  OoObenHeHne 0 999 0 3HayeHne CeTeBOI TOUKH DF
C10  CocrosiHue BbIXOfa 0 5 0 Boixop orkmouen (0%) DF
ITAPAMETPBI BXOJA
C13  Tun garunka 0 7 6 Harunku 4-20 mA jyist u3MepeHust JaBJIeHust DL
Cl4  Tun xnaparedra 0 7 0 XJIJlareHT He 0003HaYeH DF
C15  MHMHMMasbHOE 3HaYCHHE BBIXOMA -40  Clo 0 Jlaruuk asnenust 4-20 mA (0-25 bar) DF
C16 MakcnmMalbHOE 3HaYCHHE C15 100 25 Jaruuk masnenust 4-20 mA (0-25 bar) DL
C17  ®unbrp aTuMKOB BXOA 0 10 1 He JIOCTYMEH C JIATYMKAMU JIJIsl BCEX XJIJIareHTOB DF
C18  EjuHuupl u3Mepenus 0 2 0 Bar DF
C19  Ynpasnenue gaTyukamu 0 4 1 Bonbluee 13 AByX ATUNKOB DL
ITAPAMETPBICUT'HAJIA TPEBOI'
P25  TloporoBoe 3HaueHHE HIDKHEE -40 P26 0 CHrHal TPEBOTHU 110 HIKHEMY 3HAUEHUIO DL
P26  TloporoBoe 3HaueHue BepXHee P25 100 25 CurHan TpeBOrH 10 BEPXHEMY 3HAUCHHIO DL
P27  pasnuua 0 100 2 3anasjibiBaHKe CUrHaIa DF
P28  3amasapiBanue curHama 0 999 60 3ana3jibIBaHKe aKTUBALUY B CEK. DL
ITAPAMETPHI YITPABJEHUS W/ IUGPOBLIE
C29  Hudposoit Bxoy| 1 0 5 0 Hcnosnb3yercst pist St1/St2 DF
C30 udposoii Bxoxy 2 0 5 0 He akTusen DF
C31  ynpaBieHue BbIXOJIOM pelie 0 8 1 Pene akTuBatyy curiana TpeBoru DL
IMAPAMETPBI YIIPABJIEHUA CUTHAJIOM
(C32  BbIBOJ| Ha 9KpaH ejl. U3M. 0 3 2 Bcerya BKIOUEHO DF
C33  BbIBoj Ha 9KpaH 3HAYEHNs 0 5 0 Ejunnua usmepennsi (Cm. C19) DL
P34 BbiBoj| Ha 9KpaH ejl. U3M. - - - Tonbko BbIBOJ| HA MOHHTOP -
P35  BbIBOj Ha 3KpaH MapamMeTpoB AATUnKa | - - - TobKO BBIBOJ| HA MOHHTOP -
P36  BbIBOj| Ha 9KpaH NapaMeTpoB JIaTunKa 2 - - - TOJBKO BBIBOJ| HA MOHHTOP -
P37  BbIBoj Ha 3KpaH B. % AHAJOrOBOTO BBIXOJIA - - - ToJbKO BBIBOJ| HA MOHHTOP -
P38 BwbiBoji Ha 9kpaH % BXoJia laTumka | - - - TonbKo BBIBOJ HA MOHUTOD -
P39 BeiBoj Ha 9kpau cocrosiHust 1/0 . 000 11.1 - TonbKo BBIBOJ HA MOHUTOP -
MMAPAMETPBI YIIPABJIEHNS OTTAUKM (DEFROST)
P40  Tloporooe 3HaueHHe aKTHBALMK OTTANKH 0.0 P41 - He joctynHo DF
P41 TloporoBoe 3HaueHwe OTKJIFOUEHNs OTTANKK P40 100 100 He poctynHo DF
P42 3anasjbiBaHye OTKJIFOYEHHS OTTANKN 0 240 5 He noctynHo DF
P43 MakcuManbHasi [JINTEILHOCTh OTTANKK 1 60 1 He poctynHo DF
P44 MuHUMAJIBHBIA IUKI OTTANKN 1 240 1 He nocrynHo DF
P45 3Hauenue [yl MHTEPBAOJIA OTTAIKN 0 100 0 He nocrynHo DF
IAPAMETPBI KTABUATYPBI/ITYIBTA
C50  TopkmoueHue KNaBuaTypbl 1 Mynsra 0 4 4 KnaBuarypa BkitoueHa ; [Tynsr BKioueH DF
C51 Koy mopikimtoyeHust myJsra 0 99 0 Ko, KoTopbli1 HEOOXO[MM J7Ist IOCTYNA K [apaMeTpam DF
IMAPAMETPBI YITIPABJIEHUA CUTHAJIOM
C52  Tun nojcoeMHeHus 0 2 0 TopicoeMHEHNE OTKITFOYEHO DF
C53  Anpec 0 255 0 He ucnonb3yercst DF
C54  Baud-rate / agpec JaHHBIX 0 32 0 He ucnonb3yercst DF
C55  Frame 0 11 0 He wcnonb3yercst DF
C56  3amasjbiBaHKe CUTHAIA 0 255 50 He ucnonb3yercst DF
C57  TopkmmoueHue niaTbl 0 255 255  He ucnomb3yercs DF
V out
A SET-POINT
10V napameTpbl

DF = OTTAUKA I10 YMOIYAHUIO

DL = HACTPOMKU CAREL

DL/C = HACTPAUMBAETCH ITOJIb3OBATEJIEM

oV - [MapameTpb aTunka no ymonuanuio 0-25bar jij1st XJ1aOHOB:
-100 % 0% R404A R507 R407C R22 R134a
-3 bar 0 bar [lns ApyTruX XJIQJareHTOB CleAyeT N3MEHUTh HACTPOWKHU MapamMeTpoB

Huddepentman 3bar
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PYCCKUM

ITAPAMETPBI PEI'YIMPOBAHUS FCMOONTCO00 IIO TEMIIEPATYPE ESBT

KON napamerp MHH. MaKCIo yMOJTYAHHIONIPUMEYaHUs set
IMAPAMETPBL, OTHOCSIIHNECS K CETEBOU TOUKE
Stl  CereBasi Touka 1 -10 100 40 YCTAHOBUTH eJaeMoe 3HaueHus - °C DL/C
St2 CereBast Touka 2 -10 100 40  ycraHoBUTH XellaeMoe 3HaueHust - °C DL/C
C00  Cnoco0 hyHKUMOHMPOBAHHMSI 0 8 5 Dir.-StT & Dir.-St2 (ynpasasiercs Boixogom [D1) DL
POl ndpepentman Stl 0,1 99,9 8 Tuddepenipan B °C DL
P02 uddepenuuan St2 0,1 99,9 8 Huddepenipan B °C DL
C03  Tun ceTeBoil TOYKN 0 2 2 CereBasi TOUKa, COOTBETCTBYHOIL[As HAKCUMAILHOMY 3HAUEHUIO Ha BBIXOJIE DL

ITAPAMETPLI AHAJIOI'OBOI'O BEIXOJA

C04  MuHnMaIbHOE 3HAYEHNE HA BBIXOJIE 0 C05 0 MunumanbHoe 3Hauenne st ananoroBoro Bbixoa 0+10V Bbipaxeno B % DF
C05  MakcuMalbHOE 3HaYEHKE Ha BBIXOJIE C04 100 100  MakcumanbHoe 3HaueHue Jisi aHanoroBoro Beixop 0+10V espresso in % DF
C06  Soft-start Bpemst B CeKyHax 0 120 2 Ckopoctb n3metennst Ha Bbixopie ot 0 1o 100% wnmm HaoGopoT DF
C07  Cut-off 0 100 0 Toporosoe 3HaueHne B % Mocsie KOTOPOro BbIXO OTKIIOYEH DF
CO8  Speed-up 0 120 0 TloporoBoe 3HaueHne B% B COOTBETCTBMM C 3aNPOrpaMMUPOBAHHBIM 3HaueHneM DF
C09  O6benyHeHne 0 999 0 Perymipyemoe 3HaueHue ceTeBoil TOUKU DF
CI0  Cocrositue Bbixofia 0 5 0 Boixop orkiouen (0%) DF
BXOTHBIE TAPAMETPBI
C13  Tun garunkos 0 0 0 Harunku NTC (10 kOhm a 25 °C) DL
C14  Tun xjajareHra 0 7 0 He noctynto DF
C15 MunnManbHOe 3HAUCHNE -40 Cl6 0 He nocrynzo DF
C16  MakcuMalbHOE 3HaUEHHE Ha BBIXOJIE C15 100 25 He njocrynxo DL
C17  OuisTp AaT4MKOB 0 10 1 He njocrynzo DF
C18  Enunuupl n3MepeHus 0 2 0 °C DF
C19  Ynpasinetye BTOPbIM JATYNKOM 0 4 1 Borbluee Mexy AByMs IaTUMKAMK DL
TIMAPAMETPBI CUTHAJIA TPEBOT'I
P25 TloporoBoe 3HaueHue HUXKHEe -40 P26 -10  CurHas TpeBoOr no BEpXHEMY 3HAUCHUIO DL
P26  TloporoBoe 3HaueHne BepxHee P25 100 90 CHrHAJ TPEBOTH 110 HIKHEMY 3HAYEHHIO DL
P27 Indepentyan curHam TpeBorn 0 100 2 cOpOC CHTHAIIOB TPEBOT'H DF
P28  Ritardo allarme 0 999 60 3ana3jpiBaHie aKTUBALMH B CEK. DL
TNNAPAMETPBI YIIPABJIEHUSI N/ IADPOBLIE
C29  Hudposoit Bxop 1 0 5 0 He akTuiposan DF
C30  Iudposoii Bxop 2 0 5 0 He akTuBrpoBan DF
C31  YnpasneHue BbIXOOM peJie 0 8 1 Pene cpabaTbiBaeT Npy HAIMYKMK CHTHANIA DL
TITAPAMETPBI YIIPABJIEHISI
C32  BbIBOJI Ha 9KpaH e]I. U3M. 0 3 2 BCEIJIa BKJIOYEHO DF
C33  BbIBopI Ha 3KpaH 3HAYCHHS 0 5 0 En. m3m. st raravka (Cum. C19) DL
P34 BpiBoji Ha 3KpaH ef1. U3M. - - - TonbKo BBIBOJI HA 9KpaH -
P35 BbIBOj| Ha 9KpaH NapaMeTpoB [IaTunKa | - - - TOJIbKO BBIBOJ| HA 9KpaH -
P36  BbiBoj Ha 3KpaH NapameTpoB JaTunKa 2 - - - TonbKO BBIBOJ Ha 3KPaH -
P37  BbiBoj Ha 9KpaH B. % aHAIIOrOBOTO BbIXOJIA - - - TonbKo BBIBOJI HA 9KpaH -
P38 BbiBoj Ha 9KpaH % BXOJja laTunka 1 - - - ‘TorbKo BBIBOJI HA 9KpaH -
P39 BsiBop Ha akpau coctosiHus /O 00.0 111 - TonbKo BBIBOJI HA 9KpaH -
NNAPAMETPBI YIIPABJIEHHISI OTTAKOM (DEFROST)
P40  Tloporosoe 3HaueHHE AKTHBALJH OTTAIKI 0.0 P41 - He nocrynzo DF
P41 TloporoBoe 3HaueHue OTKIIOUCHIS OTTANKN P40 100 100  He pocrymnso DF
P42 3anazjplBaHye OTKIFOUEHNS OTTANKN 0 240 S He noctynHo DF
P43 MakcumanbHast JUIMTENLHOCTH OTTANKK 1 60 1 He nocrynHo DF
P44 MuHMMANbHBIA IYKJ OTTAKK 1 240 1 He njocrynHo DF
P45 3Hauenne uHTEpBANA OTTANKH 0 100 0 He nocrynso DF
ITAPAMETPBI KJTABUATYPBI/ITYJIBTA
C50  Tlopkiouenne myssra 0 4 4 Knasuatypa BkmoueHa ; [yt BiiroueH DF
C51  Kop nopkimoyeHust myJsra 0 99 0 Kop, KoTopbIil HeoOX0MM JI7Isl IOCTYIA K MapaMeTpam DF
INAPAMETPBI YIIPABJIEHHSI
C52  Tun mopcoeueHust 0 2 0 CoejHe e OTKIIFOUYEHO DF
C53  Appec 0 255 0 He ncnomnb3yercst DF
C54  Baud-rate / ajipec JjaHHbIX 0 32 0 He wncnosnb3yercst DF
C55 Frame 0 11 0 He ucnomnb3yercs DF
C56  3BanasjpiBanue 0 255 50 He ncnosnb3yercst DF
C57  TlopkitoYeHne miaThl 0 255 255 He uncnonb3yercst DF
V out
0 SET-POINT
10V napameTpbl
DF = OTTAMKA I10 YMOJTYAHUIO
DL = HACTPOVIKHU CAREL
DL/C = HACTPAUMBAETCH ITOJIbBOBATEJIEM
oV o
-100 % 0%
-8 °C 0°C

IU®PEPEHIIMAI 8°C o




Collegamenti elettrici
Electrical connections

Branchements électriques
Elektrische Anschliisse

Conexiones eléctricas

DNeKTPIIECKIE MOJICOCTIMHEHNUST
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Collegamenti elettrici
Electrical connections

Branchements électriques
Elektrische Anschliisse

Conexiones eléctricas
DNeKTpIIeCKUe MOfICOCINHEHNUST
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Branchements électriques Conexiones eléctricas

Elektrische Anschliisse

Collegamenti elettrici
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DNeKTPIIECKIE MOJICOCTIMHEHNUST
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LINE 3~400V - 50/60 Hz
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CONTATTI ALLARME MAX 1A /250 V AC1
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COSTUMER ALARM SIGNALING

SEGNALI ALLARME CLIENTE
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Lista componenti quadri
Liste composantes Schaltschrank

Part list switchboards
Lista componenentes cuadros

List components armoires
Crmcok KOMIUICKTYIOIINX JIEMEHTOB JIEKTPOIIUTOB

Sigle Descrizione Posiz. pagina Costruttore Code
Signat.  Description Position page Constructor Code
FUT FUSE BLOCK 10 x 38 3 POLES 33 WEBER PCH 3 x 38
FUSE PROTECTION FAN 1-2-3 33 WEBER 10x 38 16 A AM
FU2 FUSE BLOCK 10 x 38 3 POLES 33 WEBER PCH 3 x 38
QUADRO ELETTRICO FUSE PROTECTION FAN 4-5-6 33 WEBER 10% 38 16 A AM
SWITCHBOARD FU3 FUSE BLOCK 10 x 38 3 POLES 33 WEBER PCH 3 x 38
FUSE PROTECTION FAN 7-8-9 33 WEBER 10x 38 16 A AM
ARMOIRES ELECTRIQUE FU4 FUSE BLOCK 10 x 38 3 POLES 33 WEBER PCH 3 x 38
SCHALTSCHRANK FUSE PROTECTION FAN 10-11-12 33 WEBER 10x 38 16 A AM
CUADRO ELECTRICO FU5 FUSE BLOCK 10 x 38 3 POLES 33 WEBER PCH 3 x 38
FUSE PROTECTION FAN 13-14-15 33 WEBER 10x 38 16 A AM
SIEKTPOIMTLI FUB FUSE BLOCK 10x38 3 POLES 33 WEBER PCH 3 x 38
FUSE PROTECTION FAN 16-17-18 33 WEBER 10 x 38 16 A AM
E SB FU7 FUSE BLOCK 10 x 38 V POLES 33 WEBER PCH 3 x 38
FUSE PROTECTION FAN 19-20-21 33 WEBER 10 x 38 16 A AM
FUS FUSE BLOCK 10 x 38 V POLES 33 WEBER PCH 3 x 38
FUSE PROTECTION FAN 22-23-24 33 WEBER 10x 38 16 A AM
QST MAIN SWITCH GENERAL 135 A AC23 33 ABB SACE KX 692 3 OT160E3
XAT TERMINAL BLOCK 33 PHOENIX STTB-2,5
XP1 TERMINAL BLOCK 33 PHOENIX ST-4-QUATTRO
AT FMC ELECTRONIC CONTROL DEVICE 34 CAREL FCMOONTCO0
FUT FUSE BLOCK 10 x 38 3 POLES 34 WEBER PCH 3 x 38
FUSE PROTECTION FAN 1-2-3 34 WEBER 10x 38 16 A AM
FU2 FUSE BLOCK 10 x 38 3 POLES 34 WEBER PCH 3 x 38
FUSE PROTECTION FAN 4-5-6 34 WEBER 10x38 16 A AM
FU3 FUSE BLOCK 10 x 38 3 POLES 34 WEBER PCH 3 x 38
TG L . .
SWITCHBOARD FUSE PROTECTION FAN 10-11-12 34 WEBER 10 x 38X 16 A AM
ARMOIRES ELECTRIQUE FU5 FUSE BLOCK 10x 38 3 POLES 34 WEBER PCH 3 x 38
I - . Y
CUADRO ELECTRICO FUSE PROTECTION FAN 16-17-18 34 WEBER 10 x 38X1 6 A AM
IEKTPOIUTHI FU7 FUSE BLOCK 10 x 38 3 POLES 34 WEBER PCH 3 x 38
FUSE PROTECTION FAN 19-20 34 WEBER 10 x 38 16 A AM
FUS FUSE BLOCK 10 x 38 3 POLES 34 WEBER PCH 3 x 38
ES BT FUSE PROTECTION FAN 21-22 34 WEBER 10 x 38 16 A AM
FU9 FUSE BLOCK 10 x 38 2 POLES 34 WEBER PCH 2 x 38
FUSE PROTECTION TRASFORMER 34 WEBER 10x 38 0,5A GL
(ES B P) QST MAIN SWITCH GENERAL 135 A AC23 34 ABB SACE KX 692 3 OT160E3
SE AUT ALARM FCM CONTROL 34
ST1-ST2 REMOTE ON-OFF 34
STET TEMPERATURE PROBE 1 34 CAREL
STE2  TEMPERATURE PROBE 2 34 CAREL
SPR1 PRESSURE SENSOR1 34 CAREL
SPR2  PRESSURE SENSOR 2 34 CAREL
XAT TERMINAL BLOCK 34 PHOENIX STTB-2,5
XP1 TERMINAL BLOCK 34 PHOENIX ST-4-QUATTRO
QF1 AUTOMATIC SWITCH FAN 1 35 MOELLER 3P/6AC
QUADRO ELETTRICO QF2 AUTOMATIC SWITCH FAN 2 35 MOELLER 3P/6AC
SWITCHBOARD QF3 AUTOMATIC SWITCH FAN 3 35 MOELLER 3P/BAC
ARMOIRES ELECTRIQUE QF4 AUTOMATIC SWITCH FAN 4 35 MOELLER 3P/6AC
SCHALTSCHRANK QF5 AUTOMATIC SWITCH FAN 5 35 MOELLER 3P/6AC
CUADRO ELECTRICO o AUTOVATG SWITH AN = T T
SIEKTPOUATHI QF8 AUTOMATIC SWITCH FAN 8 35 MOELLER 3P/6AC
E SJ Qst MAIN SWITCH GENERAL 75 A AC23 35 ABB SACE EO 034 2 OT63E3
XAT TERMINAL BLOCK 35 PHOENIX STTB-2,5
XP1 TERMINAL BLOCK 35 PHOENIX ST 2,5-TWIN

LU-VE S.p.A. siriserva la pos-
sibilita di apportare modifiche o
cambiamenti ai propri prodotti

LU-VE S.p.A. reserves the ri-
ght to modify the features of its
products without prior notice.

LU-VE S.p.A. se réserve le
droit de modifier ses produits

sans préavis.

LU-VE S.p.A. behdlt sich das
Recht vor, ihre Produkte ohne
vorheriger Benachrichtigung zu

LU-VE S.p.A. se reserva la
posibilidad de aportar modi-
ficaciones o cambios en los

JII0-B3 CIIA ocrapmsieT 3a co6oit
NPaBoO Ha BHECEHUE JIOObIX

MoAnUKALNMIT 1 M3MEHEHHIT B
COOCTBEHHYIO MPOAYKINIO 6e3

Fax +33 4 72779867
E-mail: luve@luve.fr

LU-VE CONTARDO
DEUTSCHLAND GmbH
70597 STUTTGART
Bruno - Jacoby - Weg 10
Tel. +49 711 727211.0
Fax +49 711 727211.29
E-mail: zentrale@luve.de

Fax +34 91 721 9192

E-mail: luveib@luve.com.es

LU-VE CONTARDO
UK-EIRE OFFICE
FAREHAM HANTS

PO. Box 3 PO15 7YU
Tel. +44 1 489881503
Fax +44 1 489881504
E-mail: info@luveuk.com

Fax +7 495 685 93 55

E-mail Grigoriev@luve-russia.com

ST-PETERSBURG 194100

Tel. & Fax +7 812 320 49 02
E-mail kulikov@luve-russia.com

36

E-mail: diegobof@sest.pl
slawomir.kalbarczyk@luve. it

LU-VE PACIFIC PTY. Ltd.
3074 AUSTRALIA
THOMASTOWN - VICTORIA
84 Northgate Drive

Tel. +61 3 94641433

Fax +61 3 94640860
E-mail: sales@luve.com.au

senza alcun preawviso verénden. plropios productos sin prea- HPEJIBAPHTEILHOO TPy TIPEKICHIS.
viso alguno.
Branches: Headquarters:
LU-VE CONTARDO LU-VE CONTARDO LU-VE CONTARDO LU-VE POLSKA OFFICE
FRANCE s.a.r.l. IBERICA s.l. . RUSSIA OFFICE 44-109 GLIWICE
69002 LYON 28230 LAS ROZAS (MADRID) - ESPANA 127015 MOSCOW ul. Wyczolkowskiego 30 L
132 Cours Charlemagne Edif. Fiteni VIl - Valle de Alcudia. 3 - 2a Plta., Of.9 Bolshaya Novodmitrovskaya, d.23, str.6 Tel. +48 32 330 40 50 - o
Tel. +33 4 72779868 To, +34 91 721 6310 Tol. +7 495 685 93 96 Fax +48 32 330 40 30 CONTARDO"

LU-VE S.p.A.
21040 UBOLDO VA ITALY

Via Caduti della Liberazione, 53

Tel. +39 02 96716.1
Fax +39 02 96780560
E-mail: sales@Iuve.it

http://www.luve.it
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